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Linearmodule und Systeme

Ubersicht

Linearmodul LM 35

Linearmodul LM 49

Linearmodul LM 70

- 100% spialfrei Typ

Hub [mm]

Zylinderkraft [N]

Tragkraft [N]

- Hohe Steifigkeit LM 35

13..100

)

mae. 450

- Einfache Hubverstellung

- Komplee Handhobungs-
lasungen

siehe Seite 5

- 100% spialfrei Typ

Hub [mm]

Zylinderkraft [N]

Tragkraft [N]

- Hohe Sseifigkeit LW 39

15..75

100

max. 1500

- Einfache Hubverstellung
- Komplete Handhobungs-

lasungen
sishe Seita 7

- 100% spialfrei Typ

Hub [mm]

Zylinderkraft [N]

Tragkraft [N]

- Hohe Steifigheit LM 70

25..300

404

mae. 000

- Einfache Hubversellung

- Komplete Handhabungs-
lasungen

siche Seite 9
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Linearmodul LM 35

Technische Daten

Dos Linearmedul LM 35 kemmt in der Montogeoutomation  Verteile

vorzugsweise on den Stellen zum Einsatz, on denen priizise - 100% Spielfreiheit durch vorgespannte Kreuzrollen-
Fuhrungseigenschofien, sine siohile Konstruktion und eine  Fihrungen

leichte Hondhobung gefordert werden. + sehr hohe Steifigkeit - auch bei langen Hiiben

+ schnelle und einfache Hubverstellung

+ alle Montageflichen sind CNC-bearbeitet

+ Sonderhiibe auf Anfrage lieferbar

+ alle Fithrungselemente sind in gehdrtetemn Stahl

Die Verwendung von vorgespanaten Kreuzrollenfihrungen
in geh@rieten Prismenlaufschienen garontiert eine 100%ige
Spielfraiheit und eine hohe Lebensdover. Durch den
Tusommenschluss von Fihrungsschiene, Schiisenteil wnd

hraubt
Endplatten zu einer Einheit ist sine sehr hohe Steifigheit sy s : " i
iber alle Hibe gawahrlaistat. Die Fohrungselemente sind in knaigleits HondhshungsBsmgen inclusive Veatils und
Steverungen

gehértetem Stohl verschraubs,

+ Konstruktions- und Planungsunterstiitzung
Die hohe Wiederholgenovigkeit der Module wird durch . 2D- und 3D-CAD-Daten aller géngigen CAD-Systeme
einstallbare Stossdimpler-Anschiige gesichart,

Miherungsschaber zur Endlageniiberwochung und Anschlog
sind gekoppelt. Ein Machjustieren der Naherungsschalier

entfiilli.
Technische Daten L2
Hub 13...100 mm B30 L0113
Bafriebsdruck 3.7 bar
¥olbandurchmassar 12 mm s
Stangendurchmesser 4 mm =199 & 8 &
Tylindeckroft bei & bar Vorhub 48N = i e e e
Rickhub 5T H b o o b o | B
Medivm Oruckiuft gefilert .
{= 40 ym|, @567/ 3 tief M5 /5 tief
gedlt oder ungesh 35 M5/ 8 tief
Luftverhrauch _
{10 mm Hub, 6 bar)  Vorhub 478 em? Luftanschluss M5 2xBEF7 /4 tiek
Rickhub  4.03 em? : i
Lufanschbuss M5 e o] ] |
Tragkraft je noch = ! = et __¥} - % g% ~
Belnshung und Hublnge max. 700 N g & | AL L L
Bairiebsiemparatur 4..60°C = 4
Wiederholgenavigkeil [Endlagen]  £0.02 mm 158 T 155 |
L4 e
im Lieferumfang enthalien: | 7
Klemmung fiir Maherungsschaker M5/ & fief 35
Optionen JAEE R e
- Dwischenanschlog 74 35 & B g b
L5 Lt | L6 | LA | L6 | L6 | L6 | LA | LA L5
L
Zubehir
- Stossdampleranschlog 5TA 35,
mat, Hubverstellung 7 mm
+ Zentrierleiste 7L Typ Bestell- Hub Gewicht L L1 12 L3 L4 L5 Lb
- Miherungsschalier MSK4 N
e e r [mm] [ka]
siehe Zubehir linearmodule (S. 12) LM 35-H013  041.000 13 054 151 217 B4 25 47 255 a7
LM 35-HO25 041.001 25 0.54 153 217 B4 25 &7 255 k07
LM 35-HO38 041.002 38 068 200 417 W A5 T2 O35 A7
LM 35-HO50 041.003 50 048 203 417 108 A5 72 35 Bxk7
LM 35-H063 041.004 &3 0.82 253 &x17 134 14 97 245 10T
LM 35-HO75 041.005 75 082 253 417 134 14 7 35 10T
LM 35-HO8E 041.248 88 094 303 &x17 159 285 122 325 15«07
LM 35-H100 041.249 100 .94 303 éx17 159 285 132 325  15x17

£ &
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Linearmodul LM 35

Durchbiegung, Belastungen und Momente

Darstellung der Durchbiegung in Abhdngigkeit der vertikalen Krafteinleitung

f e
;' ‘ﬁE— “_—‘[—*‘—__—51 Gt
- LS ;—1__[7 = E__"h-s_ I?:| ‘I'IL 'I|II =
Hub | e o NN w &
a—— El’ih I r\‘;— M . ——5r —j\— —m III||| i
RSN N\ NI z
f Durchbiegung, mm I el \ i \\ w. iE
Frnax Summe aller vertikalen Krafte, M | \ [ '\\ | b \
[1] = w3sHozs | |
| i
[Z] = v 35Hos50 i Y ®
[B] - wasHozs | i
= LM 35H100 | | ]
| |
| : : b
1] a & & E W Fd & 3 ol 1 3 & ] E r
Hub jmim] f [mm]
Beispiel:

Gegeben: Linearmodul LM 35-HO075, ausgefahrener Hub 35 mm
Gesucht: Durchbiegung f bei maximaler vertikaler Belastung Frex

Lasungsweg: Von Hub = 35 mm senkrecht nech oben bis zum Schnitipunke mit der Kurve von LM 35-H075. Danach woogerecht bis zum Schnitipunke mit der Geroden von LM 35-HO7S
{Fires = cao. 76 M| Senkrecht noch unten ergibt sich der Wert fir die Durchbisgung [f = ca, 0,055 mm).

Ubserschraitet die Durchbisgung die im Diagramm ongegebenen zuldssigen Greanzwerte, empfishlt sich eine Rickfrage bei zipatec. Durch konstrukfive Anderungen sind ouch hihera
Mamente und Belostungen realisierbar,

Darstellung der zuléissigen Momente und Belastungen

Typ Hub Mao.- Mso Moo F JF ll F Mo das durch die unverinderiche Balashung hervar-
[mm]  [Nm] [Nm]  [N] o R gerufene stofische, mex. zuldssige Moment [Mas, Mes,
LM 35-H013 13 F PR i o Micel N
LM 35-HO25 25 4 4 300 FH: L & F o die in Gréfle und Richiung unveréinderliche sowis
LM 35-HD38 38 5 & 350 P | = senkrecht und zentrisch wirkende stafische, mo,
LM 35-HO50 50 5 é 350 . IR L zubssige Belashung, M
LM 35-H063 43 8 & 400 .
LM 35-HO75 75 8 4 400 ¥o  Referenzebens fir Mo
LM 35-HOBE &8 10 7 450 Uberschreiten die wirkenden Momente und Belastungen die
LM 35-H100 100 10 7 450 in der Tobelle angegebenen zulgssigen Grenzwerle,
ampfighlt sich eine Rickfrage bei zipatec.

Dusch konstrukfive Anderungen sind auch hihare Momente
und Belostungen realisierbar,

b e il
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Tachnische Daten

Hub

Batrighsdruck
¥olbandurchmassar
Stangendurchmesser
Tylinderkroft bai & bor  Vorhub
Risckhub

Madium

Lufverbrauch

{10 mm Hub, 4 bar)  Vorhub
Rizckhub
Lufanschbuss

Tragkraft je noch

Belnshung und Hublnge
Bairiebsiemparatur
Wiaderhalgenauigkeil [Endlagan)

13...175 mm
3.7 bar

1 & mm

& mm

115

100 M

Druckbift gefiliert
{= 40 pm),

gedlt oder ungedh

1206 em?
103,36 cmd
M5

max. 1.500 M
4..4607C
+0.02 mm

im Lieferumfang enthalien:
Klemmung Fir Naherungsschoker

Optionen

+ Dwischenanschlog 74 49

Zubehar

- Anschlagschroube A5 49

- Stossdimpleranschlag 5TA 49,
max. Hubverstellung 10 mm

- Zenirierleiste 2L

- Miherungsschalier NS

siehe Zubeh&r Linearmodule (5. 12)

- Adopierplobe AP 4%
- Adopterplose AP 70

sishe Adapterplatten AP (5. 13)

04,2010

Linearmodul LM 49

Dos Linearmadul LM 4% kommt in der Montageoutemation
varzugsweise on den Skellen zum Einsatz, on densn prazise
Fihrungseigenschofien, sine siobile Konstrukfion und eine
leichte Hondhobung gefordert werden.

Die Verwendung ven vorgespanaten Kreuzrallenfihrungen
in geh@rieten Prismenloufschienen garantiert sine 100%ige
Spielfreiheit und eine hohe lebensdover. Durch den
Tusommenschluss von Fihrungsschiene, Schiisenteil und
Endplatten zu einer Einheit ist aine sehr hohe Steifigeit
iiber alle Hike gawihreistet. Die Fihrungsalemente sind in
gehértetem Stohl verschraubs,

Die hohe Wiederholgenavigkeit der Module wird durch
einstellbare Stossdimpler-Anschiige gesichart,
Miherungsschaber zur Endlogeniberwochung und Anschlag

sind gekoppelt. Ein Machjustieren der Naherungsschalier
entlilk.

Technische Daten

Vorteile

+ 100% Spielfreiheit durch vorgespannte Kreuzrollen-

fihrungen

+ sehr hohe Steifighkeit - auch bei langen Hiiben

+ schnelle und einfache Hubverstellung

+ alle Montageflichen sind CNC-bearbeitet

+ Sonderhiibe auf Anfrage lieferbar

+ alle Fithrungselemente sind in gehdrtetemn Stahl
werschraubt

+ komplette Handhabungslésungen inclusive Ventile und

Steverungen
+ Konstruktions- und Planungsunterstiitzung

+ 2D- und 3D-CAD-Daten aller gGngigen CAD-S5ysteme

o5 /7 / 2.7 tiek M5 S &8 fisf
=
il ] ;
IE E 4 |4 = o =
TR
i[ —14 $ & -4 ]
o IS I N
1z
Luhanschluss M5 -~
T ] —
T grar e ¢ i
& —¢tH T =
; | ; 1 'r‘é‘\ . "
: ! |
o T 65 | | 155 LHob | s gakms | @57
13 s
M5 /4.8 tief
@5 57 / 5.3 fiel = B
T%F |+ +8 +4
% 4—[ --*?—-—'4‘--35?—4‘—-?—--@--}—
[ ] Qo L] & o s s & ——! =
225 L4 L4 L4 T‘- L4 | 225
L
Typ Bestell- Hub Gewicht L L1 L2 L3 L4
Mr. [mm] [ka]
LM 49-HD13 049.013 13 1.12 170 Ix25 103 Ab 5x25
LM 49-HD25 049.025 25 1.12 170 325 103 Ak 5x25
LM 49-HD38 049.038 38 1.33 220 425 128 71 Tx25
LM 49-HO50 049.050 50 1.33 220 425 128 71 7x25
LM 49-HO63 049.063 63 1.55 270 S35 153 0% Fx25
LM 49-HO75 049.075 75 1.55 270 S5x25 153 04 o x 25
LM 49-HDBSE 049.088 BE 1.78 3z &x25 178 121 11 =25
LM 49-H100 049.100 160 1.78 3z &x25 178 121 11x25
LM 49-H113 049.113 113 200 370 7 u25 203 146 13x 25
LM 49-H125 049.125 125 2.00 aro 7x25 203 144 13x25
LM 49-H150 049.150 150 245 AT0 9x25 253 194 1725
LM 49-H175 049.175 175 2.45 470 S x25 253 194 17 x 25
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Linearmodul LM 49

Durchbiegung, Belastungen und Momente

Darstellung der Durchbiegung in Abhdngigkeit der vertikalen Krafteinleitung

Emax i-_"_*! e T =TT e
e EIRpE R ]
R T o | BB \ "
* i T _I _H_! E | EKH“\\,%‘{ l"l ' B
A o v NRRHT WA ANCNHIN
Hub J--r.'.;“___‘_I \.\ \\‘ \I\ ||‘1 \ :E
SRNNTT™ (T =
f Durchbiegung, mm : \‘\ \\\:\ !\,, \\ \ Y E
Frnax Summe aller vertikalen Krafte, M | "\\'\,h ! \ \ \
0] = w4 49-Ho2s ! ‘\1\\ : IR
[2] = waa9Hos0 i v i &
[B] = w49-Ho7s T :
= LM 45-H100 : i .
[5] = wavHi2s | . |
|E| = LM 45-H175 1o 1 3 4 & E Mo : & & am ¥ 1 & & Eood 2
Hub [mm] f [mm]

Beispiel:
Gegeben: Linearmodul LM 49-H050, ausgefahrener Hub 35 mm
Gesucht: Durchbiegung f bei maximaler vertikaler Belastung Frex

Lasungsweg: Von Hub = 35 mm senkrecht nech oben bis zum Schnitipunke mit der Kurve von LM 49-H050. Danach woogeracht bis zum Schnitipunke mit der Geroden von LM 49-HO50
{Fies = car. 114.5 M) Senkrecht nch unten ergibt sich der Wert fir die Durchbisgung If = ca. 0.014 mm|.

Ubserschraitet die Durchbisgung die im Diagramm ongegebenen zuldssigen Greanzwerte, empfishlt sich eine Rickfrage bei zipatec. Durch konstrukfive Anderungen sind ouch hihera
Mamente und Belostungen realisierbar,

Darstellung der zuléissigen Momente und Belastungen

Typ Hub Mao .- Mso Moo F JF ll F Mo das durch die unverinderiche Balashung hervar-
[mm]  [Nm] [Nm]  [N] o R gerufene stafische, max. zuléssige Moment [Mas,

LM 49-H013 13 9 10 700 i - ]
LM 49-HO25 25 ;) 10 700 F o die in Gréfle und Richiung unveréinderliche sowie
LM 49-HO38 3B 12 12 00 senkrecht und zentrisch wirkende statische, mo,
LM 49-HO50 50 12 12 800 ki L zubssige Belashung, M
LM 49-HO63 43 18 15 1000 .
LM 49-HO75 75 18 15 1000 4o Netaromestone b Mo
LM 49-HOBE 4B 22 164 1200 Uberschreiten die wirkenden Momente und Belastungan
LM 49-H100 100 22 14 1200 die in der Tabelle angegebenen zulissigen Grenzwerls,
LM 49-H113 113 30 19 1500 empfiehlt sich eine Riickfrage bei zipatec.
LM 49-H125 125 30 19 1500 Durch konstrukfive Anderungen sind auch hihare
LM 49-H150 150 45 24 2100 Momente und Belastungen realisierbar.
LM 49-H175 175 45 24 2100

b e il
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Tachnische Daten

Hub 25...300 mm
Bafriebsdruck 3.7 bar
Kolbandurchmasser 32 mm
Stangendurchmesser 12 mm
Tylinderkraft bei & bar Vorhub 470N
Rickhub 404 M
Madivm Druckbift gefiliert
{= 40 pm),
gedlt oder ungedh
Lufrverbrauch
{10 mm Hub, 4 bar)  Vorhub A8.25 cmd
Rickhub  41.47 cm?
Lufanschbuss G1/8
Tragkraft je noch
Belnshung und Hublnge max. 5.000 N
Bairiebsiemparatur 4..60°C
Wiederholgenavigkeil [Endlagen]  £0.02 mm
im Lieferumfang enthalien:

Klemmung Fir Naherungsschoker

Optionen

- Dwischenanschlog ZA 70

Zubehar

- Anschlagschroube A5 70

- Stossdimpheranschlag STA 70,
max. Hubverstellung 15 mm

- Zenirierleiste 2L

- Miherungsschalier NS

siehe Zubeh&r Linearmodule (5. 12)

- Adopierplobis AP 49
- Adopterplose AP 70

sishe Adapterplatten AP (5. 13)

04,2010

Linearmodul LM 70

Dos Linearmadul LM 70 kommt in der Montageoutemation
varzugsweise on den Skellen zum Einsatz, on densn prazise
Fihrungseigenschofien, sine siobile Konstrukfion und eine
leichte Hondhobung gefordert werden.

Die Verwendung ven vorgespanaten Kreuzrallenfihrungen
in geh@rieten Prismenloufschienen garantiert sine 100%ige
Spielfreiheit und eine hohe lebensdover. Durch den
Tusommenschluss von Fihrungsschiene, Schiisenteil und
Endplatten zu einer Einheit ist aine sehr hohe Steifigeit
iiber alle Hike gawihreistet. Die Fihrungsalemente sind in
gehértetem Stohl verschraubs,

Die hohe Wiederholgenavigkeit der Module wird durch
einstellbare Stossdimpler-Anschiige gesichart,
Miherungsschaber zur Endlogeniberwochung und Anschlag

sind gekoppelt. Ein Machjustieren der Naherungsschalier
entlilk.

Technische Daten

Vorteile

+ 100% Spielfreiheit durch vorgespannte Kreuzrollen-
fihrungen

+ sehr hohe Steifigkeit - auch bei langen Hiiben

+ schnelle und einfache Hubverstellung

+ alle Montageflichen sind CNC-bearbeitet

+ Sonderhiibe auf Anfrage lieferbar

+ alle Fithrungselemente sind in gehdrtetemn Stahl
werschraubt

+ komplette Handhabungslésungen inclusive Ventile und
Steverungen

+ Konstruktions- und Planungsunterstiitzung

+ 2D- und 3D-CAD-Daten aller gGngigen CAD-S5ysteme

@5 F7 /2.7 tiek M5 9 tigk
— A
L [+ + 1]
e o i, Do et - i b :
= + 4+ 4+ + $=- [ l
365 11| et |11 ] 385
L2 ]
f——
Lubanschluss G 1/8 i 6.5
! — \
1 "*"I L] - ] |= I:'— = o : — :
| -#-' L H .f#'\'.\. '| %E__i = "'E'l | A _|_i'|N
] e | et
e N ~ =
e @125 25 | 305 = Hub £ Z 14
225 [ L o
P57/ 536l M5 S 9 tief
b+ 44 4+ 4+ 4+
& - — -3 -— -3 -1
-’ 4 4 4 4 e S 'E
b o i
7
24 | L4 | La (a4 [ L4 | L4 |4 LA | L4 |24 =
£
—- - — B
Typ Bastell- Hub Gewicht L L1 L2 L3 L4
Nr. [mm] [ka]
LM 70-HO25 070.025 25 3.45 248 Ax25 148 5 Bx25
LM 70-HOS50 070.050 50 3.45 248 Ix25 148 75 Bx25
LM 70-HOTS 070.075 75 4.40 348 5x25 198 125 12 x 25
LM 70-H100 070.100 160 440 48 S5x25 |98 125 12x 25
LM 70-H125 070.125 125 535 A48 7x25 248 175 14 x 25
LM 70-H150 070.150 150 5.35 A48 7 x25 248 175 1éx25
LM 70-H175 070.175 175 £.30 548 Px25 298 225 20x 25
LM 70-H200 070.200 200 £.30 548 Dx25 298 225 20x 25
LM 70-H250 070.250 250 B.20 748 13x25 398 325 28 x 25
LM 70-H275 070.275 275 B.20 748 13x25 398 325 28 x 25
LM 70-H300 070.300 300 B.20 J4B  13x 25 398 325 2Bx25
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Linearmodul LM 70

Durchbiegung, Belastungen und Momente

Darstellung der Durchbiegung in Abhdngigkeit der vertikalen Krafteinleitung

] — [£] a0
I e ] |
R Lo ST - -
= ﬁ’-’r’—m_ | g “\*T; =1 I _\ £
i — : P
Huh Ta— ORI A L) =
B RN amiL :
K s
f Durchbiegung, mm \{‘ k\ I'\‘ | i &0
Foox Summe u:l?ler verfikalen Krafe, M NN \
T R
[[] - w70Hos0 ! .
[2] = w7oHI00 1'
[B] - waroHso | i
200
= LM 70-H200 ll I
|
El = LM 70-H300 W2 314 6EHO 2 34 B0l 3 34 6 E®] 2 34 EA1D
Huky [mim) f[mm]
Beispiel:

Gegeben: Linearmodul LM 70-H200, ausgefahrener Hub 35 mm
Gesucht: Durchbiegung f bei maximaler vertikaler Belastung Fro.

Lasungaweg: Von Hub = 35 mm senkrecht nach oben bis zum Schnitipunke mit der Kurve von L 70-H200. Danach woageracht bis zum Schnitipunkt mit der Geroden von LM 70-H200
{Fnes = cor. 465 M), Senkrecht noch unten ergibt sich der Wert fir die Durchbiegung [f = co. 0.13 mm).

Ubserschraitet die Durchbiegung die im Diagramm ongegebenen zuldssigen Grenzwerte, amphishlt sich eine Rickfroge bei zipatec. Durch konstrukfive Anderungen sind ouch hihera
Momente und Belastungen reclisierbar,

Darstellung der zuléissigen Momente und Belastungen

Typ Hub Mao- Mso Moo F P F Mo dos durch die unverinderdiche Balashung hervor-
[mm]  [Nm] [Nm]  [N] l‘ J gerufene shafische, max. zulissige Moment [Mas,
LM 70-HO25 25 4l 45 2000 2 P Hs, M), b
LM 70-HO50 50 41 45 2000 O __H_i__H_ -| J-|: o | 4 F diein Grélle und Richiung unvernderliche sowie
LM F0-HO75 75 70 &5 2500 | -y il 5 senkrecht und zentrisch wirkende siofische, mox.
LM 70-H100 100 70 45 2500 , LT e zultissige Beloshung, N
m ;:-:: :: :i: :g g gﬁg M gy ¥o  Referenzebens fir Mo
E —

LM 70-H175 175 120 110 A000 l i Uberschreiten die wirkenden Momente und Belastungen
LM 70-H200 200 120 110 4000 : T -I die in der Tabelle angegebenen zuldssigen Grenzwerte,
LM 70-H250 250 170 141 5000 [ 3, | ] empfighlt sich eine Rickfrage bei zipatec
LM 70-H275 275 170 141 5000 2 Durch konstruktive Anderungen sind auch hihare
LM 70-H300 300 170 141 5000 Momente und Belashungen realisierbar.
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Iwischenanschlag ZAS
ZH

Linearmodul LM 35 - LM 70

Durch den Einsotz von Zwischenonschligen bestehi die
Méglichkeit den Hub zu begrenzen. Die Stellung des
Iwi-schenhubes konn von beiden Richtungen angefohran
werden. Ven der Zwischenshellung ous ist es dann méglich,
ohne Repetierhub, in beide Richiungan weiterzufchren. Die
Iwi-schenanschlige kinnen kolbenseilig (ZAK), shangen-
saifig (ZAS) cder beidsaitig (ZAR} manfiert werden.

Zwischenanschlag ZAK

Option Zwischenanschlag ZA

- Integration van Méherungsschalter und Stossdfimpler zur

Abfroge der Zwischenstellung

- Wiedarholzenouigkeit £0.05 mm

- 2 Zwischenstellungen (je eine pro Seite) maglich
- Iwischenhub-Verstelung £1.5 mm

- ginfaches Machrilsten oder Austouschen der

Iwischenanschlage

ZH

1 | [

| L L

B+ZH |_ L
_i.c | N
== e
wl O L] i
i <
1 il
[n] mak. 3

Iwischenanschlag ZAB

{H

¥ i
I o — e — N
1 1
=
u
max. 3 ___D

ZH ZH
B =N = = E: 5
SEEREEE = || 91——H - e =-
.| i - u: ]
B+ZH L B+ZFH

_;., b I _ilp

e A
w 1 [] 1 |

- ]J ] L = siehe Tabefe Seite 5, 7, ¥
o max. 3 o IH = Iwischenhublinge

Typ Bestell-Nr. A B c D Luftanschluss Haltekraft bei & bar [N]
ZAK 35, kolbenseitig fir LM 35 041.006 35 45 54.5 12 M5 10%
ZAS 35, stangenseitig fir LM 35 041.007 35 45 54.5 12 M5 109
ZAB 35, beidseitig fir LM 35 041.008 35 45 54.5 12 M5 109
ZAK 49, kolbenseitig fiir LM 49 042.210 47 44.5 ) 12 M5 265
ZAS 49, stangenseitig fiir LM 49 049.911 47 44.5 rr 12 M5 265
ZAB 49, beidseitig fiir LM 49 049.913 47 44.5 7 12 M5 265
ZAK 70, kolbensaitig fiir LM 70 070.910 0 S5 114 15 G1/8 1060
ZAS 70, stangenseitig fiir LM 70 070.911 Fid] 53.5 114 15 G1/8 1060
ZAB 70, beidseitig fiir LM 70 070.913 70 53.5 114 15 Gl1/8 1060

Hirvweis: Miherungsschalter, Stossdémpberanschlag, Anschlogschroube und Tfinderschalter/Kabeldase zur Abfrage der Stellung der Kolbenstonge des Zwischenhubzylinders sind

im Lieferumfang nicht enthabien.

Bestellbeispiel: LMA9 - HOSO - ZAKAD - HXXK (XXX = Twischenhublangs TH]

04,2010
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Zubehor Linearmodule LM 35 - LM 70

Technische Daten

Stossdimpferanschlag 5TA

5TA 35
=| & -GI—-—-—- - mI Energizaufnahme/Hub max. 3.5 Nm
Energizaufnahme,/Sid. max. 5600 Nm
0 Hub &0 mm
C
3TA 49
Energizaufnohme/Hub max. 3.3 Nm
Energizaufnahme,/Sid. max. 22400 Nm
Hub £.0 mm
TA T
Energizaufnahme/Hub max. 9.0 Nm
Energieaufnahme,/Sid. max. 28200 Mm
Hub 2.5 mm
Typ Bestall-Nr. A B C D
STA 35 041.009 $10 MBxl 46 11
STA 4% 049.905 @14 Mibx] 45 10
S5TA 70 070.905 @14 MiZxl 54 12
Zentrierleiste ZL
Einbaubeispisl
8 THE-— _+_ 1 !
bl 18 15 | 3 e o '
wl % = 4 —_ I
= 4 |
S|
Typ Bestell-Nr. A
IL 40 049.90% 40
IL 55 041.230 55
Miaherungsschalter N5K4 fiir Linearmodul LM 35
i Bafriebssponnung 10-30 v DC
= Mennspannung 24 DO
Schalfausgang PHP-Schliassar
———-—F  Scholiohshond 0.8 mm
Learlaufsiram fyp. 10 mé
Ausgongssfrom mox. 200 mA
Kobellgnge min, 2 m
Typ Bastall-Nr.
NSK4 MNiherungsschalter mit Kabel 041.010

Anschlagschraube AS

=
..E.-J C
Typ Bestell-Nr. A B c 1]
AS 49 0459.906 @14 MOz 32 10
A5 70 070.906 @Aléd MiZx 52 12
Maherungsschalter N5 fir Linearmodula LM 49 - LM 70
B Bafrighssponnung 10-35Y DC
| z Mennsponnung 4 DC
Schaliausgang PpP-Schliesser
MNSK ——-—— —3— Schaliobstand 1.5 mm
Leerloufstrom typ. 10 m&
Ausgangsstrom mox. 150 mA
Kobelldngs min. 2 m
M5G
MEW
Typ Bastall-Nr.
M5K-6,5 Naherungsschalter mit Kabel 049.901
N5G-6,5 Niaherungsschalter mit geradem Anschluss 049.902

NSW-6,5 Miaherungsschalter mit abgewinkeltem Anschluss 049,903

b e il
¢ Zipatec
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Adapterplatten AP

Technische Daten

Adapterplatten fiir Linearmodule LM

Die Kembination der Linearmadule untersinander edolgt
entweder direkt ader Gber Adapterphaten.

Zur Sicherstellung einer genauen Lagefixierung und hohen
Passgencuigkeit kommean zusrzlich Zylinderstiffe und
Zenirierleisien zum Einsalz. Die Adopterpbatten bestehen
aus schwarz eloxieriem Aluminivm.

Typ Bestell-Nr.
AP 4%  Adapterplatte 090.328
AP 70 Adapterplatie 090.329

Werbindung Linearmodule LM
ohne Adapterplatte

T B

04,2010

Adapterplatte AP 49

Adapterplatte AP 70

Kombination L 4% / LM 49 Kombination LM 70 ¢ LM 7O, LM 4% /LM 70,
Gewicht: (.10 kg LMBE /1M 49 LMBEZ /LW 70
Gewicht: 0.14 kg
| ' 1 . i 1 ; [
o IO ) W o] Ie el B RE e
@53 Ax@5F
@53 45 @5 F7
]
1 L e ]
@' .EF_ '_.*_ 4'?_‘ 22 |
o —— a4l tdh ] s . &
; . Vo B e
g P 1 == o T N
& S S P I
| [ o

14

75

55 25
34
75
g8

Yerbindung Linearmodule LM
mit Adapterplatte
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Greifmodule

Ubersicht

Langhub-Parallel-Greifmodule GM 40 - GM 52

- Z-Backen, poralleler Hub  Typ Hub pro Backe [mm] F [N] AussenmaBe A x B x € [mm)] Gewicht [kg]
' Egzj'i‘fgiﬂ;;:i““ GM 40 16 120 94 x 40 x 45 " 0.48
2 73 250 126 x 52 % 80 1.08
Hubbereich Klemmen 2 Kas
und Spreizan, 8
- ‘Wahlweize Innen- und
Aussengreifen. ED
siehe Seite 15
Kurzhub-Parallel-Greifmodule GM 25P - GM 42P
- 2-Backen, paralleler Hub  Typ Hub pro Backe [mm] F [N] Aussenmable A x B x € [mm] Gewicht [kg]
: f&‘?“;:f Spannkrafi o osp 25 50 41x25x515 ; 014
; brhe .ﬁ'fﬁ"“e“ GM 31P 30 90 495 3] % 545 i 0.20
PTG O GM 36P 50 150 63 2 36 % 66 ? ; 0.34
und Spreizen. GM 42P B0 280  79xd2x825 0.62
- ‘Wahlweize Innen- und
Aussengreifen. E}ZD
siehe Seite 17
Parallelgreifer ,Mini” RP-5M - RP-10M
- ZBacken, paralleler Hub - Ty Hub [mm]  F [N] Aussenmalle A x B x C [mm] Gewicht [kg]
: G‘?"””'ﬂkk"—'"’”ﬂs_hh”"ﬂ RP-5M 4 156 286 %254%365 0.080
- Mit Mockenbetifigung — po_jom éd 308 WIxHTxIT3 A 0.130
siche Seite 20 EEJ
|
Winkel-Greifmodule GM 25W - GM 42W
- 2-Backen, Winkelhub Typ Hub pro Backe [Grad] F [Nm]  AussenmaBe A x B x C [mm] Gewicht [kg]
; fg':“;:;e Spannkraft T o 16 060 35x25x615 ; 014
: b'he _i“*m"“ GM 31W 14° 050 41231 169 e 0.20
by 7 i e GM 36W 14° 170 44x 34 <805 = ; 0.30
und Spreizen. GM 42W 16° 400  52x 4298 0.52
- ‘Wahlweise Innen- und
Aussengreifen. ':}E
sieche Seite 21
F[M]: Von den Backen auf das ‘Werkstick Dherirogene Kraft bei & bar [Federn
zusammangedricks bei mitlersm Hub fir Greifer- Sicherhedt) fir L= 0.
¢ ___»
¢ Zipatec 06/2010



Langhub-Parallel-Greifmodule GM 40 - GM 52

Kompaktes, pnevmalisches Langhub-Parallel-Greifmedul in - Yersionen

zwei Bougréssen. Durch den grossen Parallelhub und die GM40-5 = Spreizen
Fiihrung der Greiferbacken iiber die gesamie Gehéuselangs  GM40-K = Klemmen
ist der Anbau sshr langer Greiferfinger bei hoher Lastauf-

nahme in olen Richtungen méglich.

- Abselut zenirisch spannend bei einer Wiederhalgenauig-
keit von £0.03 mm.

- Greifkrafisicherung bei Druckousfall.

- Konstante Spannkraft iber den gesamien Hubbereich
Offnen und Schliessan.

- Wahlweise Innen- und Aussengreifen,

- hohe Lostaufnahme durch lange Greiferbacken-Fiihrung.

- Zur Abfroge von bis zu 4 Greiferbackenpasitionen shehen
stondardisierts Abfragesets zur Verfiigung.

Technische Daten

Technische Daten GM 40 GM 40-5 GM 40-K GM 52 GM 52-5 GM 52-K
Hub pro Bocke [mm] 1& 14 18 22 22 22
Greifkraft Klemmen/Spreizen bei & bar [N] 120/120 A0, B5/150..200 150...200/40.. 85 250/250 BO...190/310..420 310...420/80..190
Greifkrafsicherung Klemmen,/Spreizen [M] = -/35..80 35,80/ == (40170 &0 170/
Max. zul. Werkstiickgewicht [kgl* 0.6 0.2.:1.0 0.2.1.0 1.25 04,221 0421
Taktzeit Klemmen/Spreizen [s] 0.030,/0.030 0.080,/0.025 0.025/0.080 0.050/0.050 0.100,0.040 0.040,/0.100
Wiederhalganauigkeit [mm] +0.03 +0.03 +0.03 £0.03 +0.03 +0.03
Bafriphsdruck |;esh ader uapssh, gabis 18 nik=r [bar] 3.8 3.8 1.8 8 1.8 1.8
Balriehstemparatur [Grod) 5...60°C §..60°C 5...40°C 5..60°C 5..60PC 5. 60PC
Lufverbrauch/ Zykus bei vollam Hub [om?] 11.00 11.00 11.00 3056 30.56 30.56
Gewichi [kg] 0.48 0.48 0.48 1.08 1.08 1.08
Greifkraft und Graifkrafisicharung in Mewbon ist jeweils die arithmetische Summe der an den Greifbacken aufiretenden Einzelkraften in Abstand L = 20 mm.
* Richtwert bei Krafischbuss - bei Formschbuss sind hhere Werte zulissig,
Zubehir 50 upaz
- Maherungsschalier [MSM] EL A1
sishe Zubehar Greifmodule (5. 24] i 1
+
R ol é {t{-
Schnitt GM 40 ke *I j
125 Lk
1w fft. 1
@st Bl
il 1] M :
7 -4 : s
\:“1 H
— +
2 | f
1 -
) | B2
o irLl J ci D2 Gralferbackenkinge L |
2 c3 1
: - ca cs L. — |
Schnitt GM 52 | ‘--|
6.5 { L T
1247 ;] ¢ _‘Eﬁ
B K —5 #ﬂﬂﬁﬂﬂ‘ﬂ"' - G
) S al & & ] -31 a
G6GGE00060| s~k =
H——— 1B
4 u u \
™ ] c7? Y
2 £ ' Luftanschliisse M5
Ei bedsaitig
~ | E2 Ed
-+ ] '_1-1
| | 3
o 22 ][, a6 9 « !
B — N
12.05 - 1.2 tief —E3
£ &
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Langhub-Parallel-Greifmodule GM 40 - GM 52

Technische Daten

Typ Bestall-Nr. Al @ A2 B1 B2 €1 Cl.va €3 €4 s0.02 €5 Ch:nw CF zo0
GM 40 041.011 5F7 - 2 tiak 4x) ME - 10 tif Ad 74 94 14 78 Fx10 4 1& 7xl0
GM 40-5 041.214 SF7 - 2 tiak {4x] M5 - 10 tigh & 74 94 14 78 7x10 4 14 7= 10
GM 40-K 041.215 SF7 - 2 tiak 4x) M5 - 10 tief Ad 74 4 14 78 7x10 4 14 7x10
GM 52 041.012 5F7 - 3 tiak 4x] M5 - 12 tif B4 94 124 22 104 gx 10 7 22 %10
GM 52-5 041.2146 SF7 - 3 tiak {4x] M5 - 12 tigf 84 P4 124 2 104 x 10 7 22 210
GM 52-K 04a1.217 SF7 - 3 tiak [4x] M5 - 12 fisf a4 94 124 22 104 gx 10 i 2% 2= 10
Typ CB ce D1 D2 Da Da D5 D& D7 El E2 E3 E4 ES
GM 40 78 4 10.2 45 22 125 44 1% 40 34 M5 - 10 fef 20

GM 40-5 78 4 10.2 45 22 125 44 19 40 34 WS - 10 fief i -
GM 40-K 78 4 10:2 45 22 125 44 19 40 34 v M35 - 10 fief 20 -

GM 52 104 7 15 40 29 1465 575 24 52 34 50 M5 - % fief 275 Mé - 7 tiaf
GM 52-5 104 7 15 40 % 16.5 5ES 24 52 34 50 M5 - 9 fief 5 Mé - 9 tief
GM 52-K 104 7 15 40 2 14.5 575 24 52 34 50 M5 - 9 fief 275 Mg - 9 tief
Greifkraft in Abhéngigkeit der Greiferbackenlénge bei 6 bar MNéherungsformel

GM 40

130
s

il

Graiflraft [N]

a3

il

20 41

&0

11} oo

Backenlinge L [mm]

GM 52

il
235

an

Graifloraft [N]

185

a0

o

o

40

G0 B0 00 120
Backenlange L frmm]

nad

Berechnung des max. zul. Werkstickgewichts

M= (F x0]:2):28]

M = [kg] mox. zul. Werksiickgewicht bei Kroftschbuss
Bei Formschluss sind hahere Werte zuldssig.

FI
0.1
2

[M4] Greifkraft
= Reibungszahl
= Sicherheit

Max. zul. statische Krifte und Momente pro Greiferbacken (zusdatzlich zur Greifkraft)

Typ Mx My Mz fa
GM40  15Nm 12Nm 4Nm 200N
GM52  20Nm 16Nm 7Nm 300N

;

e
3 -
=

-

Fa

b e il
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Kurzhub-Parallel-Greifmodule GM 25P - GM 42P

Technische Daten

Kompakies, pneumatisches Kurzhub-Paralleh Greifmodul in~ Versionen

vier Bougrissen. GM25F-5 = Spreizen

GMESF-K = Klemmen

GM25P-D = mit Drehedopier
GMZSP-A = Spreizen mit Drehodopter
GM25P-B = Klemmen mit Drehadapter

- #bselut zenfrisch spannend bei einer Wiederhalganauig-
keit von £0.02 mm.

- Greifkrafisicherung bei Drockausall. Wahlwaise
Klernmen oder Spreizan als Zusstzmodul lieferbar,

- Werdrahen des Graiferkoples zur Anbrighseinhait dber
Drehadapter stufenlas méglich.

- Konstante Spannkraft iber den gesamien Hubbereich.

- Wahlweise Innen- und Aussengreifen.

- Zur Abfroge ven bis zu 4 Graiferbackenpesitionen shehen
stondardisierte Abfragesets zur Verfiigung.

- Komhbination zu Greif-Drehmadulen ohne rofierende
Energieleiuingen méglich,

Technische Daten GM 25P GM 25P-5 GM 25P-K GM 25P-D GM 15P-A GM 25P-B
Hub pro Bocke [mm] 25 =5 25 25 2.5 25
Greifkraft Klemmen/Spreizen bei & bar [N] 50,50 25/75 75/25 50/50 25/75 75/25
Greifkrafsicherung Klemmen,/Spreizen [M] i -f25 25/ = -/25 25/-
Max. zul. Werkstiickgewicht [kgl* 0.25 0.125..0.375 0.125..0.375 0.25 0.125..0.375 0.125..0.375
Takizeit Klemmen, Spreizen [s] 0.015/0.015 0.020/0.010 0.010,/0.020 0.005/0.015 0.020/0.010 0.010,/0.020
Wiederhalganauigkeit [mm] .02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02
Bafriphsdruck |;esh ader uapssh, gabis 18 nik=r [bar] 3.8 3.8 3.8 8 1.8 1.8
Balriehstemparatur [Grod) 5..60°C 5..80°C 5..40°C 5...60°C 5..40°C 5..40°C
Lufverbrauch/ Zykus bei vollam Hub [om?] 0.87 0.87 0.87 0.87 0.87 087
Gewichi [kg] 014 014 015 015 0.18 0.18
Technische Daten GM 31P GM 31P-5 GM 31P-K GM 31P-D GM 31P-A GM 31P-B
Hub pro Bocke [mm] 30 30 3.0 30 30 30
Greifkraft Klemmen/Spreizen bei & baor [N] 2090 S0/130 130/50 90/90 50/130 130/50
Greifkroftsicherung Klemmen/Spreizen [M] == - /40 40/~ - -4l 40,
Max. zul. Warkstiickgewicht [kg]* 0.45 0.25. 045 0.25.. 045 0.45 0.25...0.45 0.25...0.45
Takizeit Klemmen, Spreizen [s] 0.015/0.015 0.020/0.010 0.010/0.020 0.015/0.015 0.020/0.010 0.010,/0.020
Wiaderhalgenauigkeit [mm] .02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02
Batrighsdruck |gesh ade uspsdh, gebises 18 ik [bar] 1.8 3.8 2.8 3.8 1.8 .8
Bafriebstemparatur [Grod) 5..60°C 5..60°C 5..60°C 5...60°C 56000 56000
Lufiverbrauch/ Zyklus bei vollam Hub [om?] 1.10 110 1.10 110 I.10 .10
Gewichi [kg] 0.20 0.24 0.24 0.24 0.28 0.28
Technische Daten GM J6P GM 36P-5 GM 36P-K GM 36P-D GM J6P-A GM 36P-B
Hub pro Bocke [mm] 50 50 50 50 50 50
Greifkraft Klemmen/Spreizen bei & baor [N] 150/150 BOS220 220,80 150/150 80/220 220/80
Greifkratticherung Klemmen/Spreizen [M] = -f70 704~ 4 -f70 70/~
Max. zul. Werkstitckgewicht [kgl* 0.75 0.40..1.10 0.40...1.10 075 0.40..1.10 0.40..1.10
Taktzeit Klemmen, Spreizen [s] 0.025/0.025 0.035/0.020 0.020/0.035 0.025/0.025 0,035/0.020 0,020/0.035
Wiederhalgenauigkeit [mem] +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02
Bariehsdrick jzesh ode ungsab, gabis 18 nik=r) [bar] 1.8 1.8 3.8 a8 i.8 i.8
Bafriehstemparatur [Grad) 5...40°C 5...60°C 5..40°C 5..40°C 5..40°C 5.40°C
Lufverbrouch/ Zyklus bei vollem Hub [em?] 284 2.84 2.85 285 285 285
Gewicht [kg] 0.34 0,42 0,42 0.40 0.48 0.48
Tachnische Daten GM 42P GM 42P-5 GM 42P-K GM 42P-D GM 42P-A GM 42P-B
Hub pro Bocke [mm] B0 8.0 8.0 80 B0 B0
Greiftkraft Klemmen/Spreizen bei & baor [N] 280,280 140/420 420/140 280,280 140,420 420/140
Greifkroftsicherung Klemmen/Spreizen [M] - -/ 140 140/ = -/ 140 1404~
Max. zul. Werkstisckgewicht [kg]* 1.40 070,210 0.70...2.10 .40 0.70...2.10 0.70...2.10
Taktzeit Klemmen, Spreizen [s] 0.040//0.040 0.050,/0.030 0.030,/0.050 0,040,/0.040 0,050/0.030 0,030/0.050
Wiederholgenauigkeit [mm] .02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02
Batrighsdruck izeat ade uagsab, guhine 18 nika) [Bar] 1.8 1.8 3.8 8 3.8 1.8
Bafriehstemparatur [Grod) 5.60°C 5..60°%C 5..40°C 5...40°C 5..60°C 5..40°C
Lufverbrouch/ Zyklus bei vollem Hub [em?] 205 2.05 205 205 205 205
Gewichi [kg] 0.42 0.78 0.78 0.48 0.84 0.84

Greifkraft und Graifkrafisicharung in Mewbon ist jeweils die orithmetische Summe der an den Greifbocken aufiretenden Einzelkraften in Abstand L= 10 mm.
* Richtwert bei Kraftschbuss - bei Formschbuss sind hihare Werte zufassig,

b e il
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Kurzhub-Parallel-Greifmodule GM 25P - GM 42P

Technische Daten

Optionen B =Bl .
: Drehm:lﬂpder [GMD) IGn!-'ferl:|aackn?nlang..eL -—] £y B2 & 5
- Greifkrafisicherung (GKS] EREML TR ¥ =11 £
sighe Optionen Greifmedule (5. 21] =5 ; ._—; = “ == o
s 4 8 EFai— —
Zubehir ) 2 o €5 o
AT /‘_,-' - |
- Maherungsschalier (M5M) - _l < lﬁ@ ~
siche Tubehér Greifmadula [5. 24) ;5 EIIS 1
Al
GM 25P Luftanschlisss M3
o GM 3P - GM 42F Luftanschitsse M5
02
B
iy
— :@._
Lk Bohshildtoleranz der Zentrierhilsen @7hé = 20,02
Typ Bestell-Nr. Lmax Al A2 A3 Ad A5 Ab AT O Bl B2 B3 B4 B5 Bé&
GM 25P 041.013 40 20 8 30 1.5 20 35 SF7 - 2 fief 124 69 35 75 25 M3 - 7 tiet
GM 25P-5 (041.014 40 20 8 30 20 0 35 5F7 - 2 tieh 124 8.8 35 75 25 M3 - 7 tief
GM 25P-K 041.015 40 20 8 30 20 0 35 SF7 - 2 fiaf 124 8.5 35 75 25 M- 7 tief
GM 25P-D (041.018 40 20 18 40 1.5 20 35 SF7 - 2 tief 124 8.9 35 7.5 25 M3 - 7 fief
GM 25P-A 041.017 40 20 ! A0 Pt 20 35 SF7 - 2 tief 124 &89 3.5 74 25 M3 - 7 tief
GM 25P-B 041.018 40 20 8 40 20 0 35 SF7 - 2 fief 12.4 6.9 35 75 25 M3 - 7 tief
GM 31P 041.019 50 215 0 335 1.5 34 41 SF7 - 2.5 tiaf 15 B.5 3.5 7.5 31 M4 - 8 tief
GM 31P-5 041.020 50 215 10 335 20 34 41 5F7 - 2.5 tigf 15 B.5 3.5 ] 3 M4 - 8 tik
GM 31P-K  041.021 50 215 . 335 20 34 4] 5F7 - 2.5 fiaf 15 B.5 35 g k| M4 - 8 fief
GM 31P-D (0a1.022 50 215 20 435 1.5 34 4] SF7 - 2.5 tiaf 15 B.5 3.5 7.5 3 M4 - 8 tief
GM 31P-A 041.023 50 215 X 435 0 k7| 4] SF7 - 2.5 tief 15 B.5 35 7.5 3 A - 8 tief
GM 31P-2 041.024 50 215 X 435 20 34 4] 5F7 - 2.5 fiaf 15 B.5 35 gt 3l M4 - 8 tiaf
GM 34P 041.025 75 245 & 38 1.5 34 44 SF7 - 3 tief 18 10.7 4 10 34 WS - 12 fief
GM 346P-5 041.026 75 245 & 38 24 34 44 5F7 - 3 tief 18 16.7 4 10 34 M5 - 12 fef
GM 36P-K  0al.027 75 245 & 38 24 34 44 5F7 - 3 tief 18 10.7 4 10 34 M5 - 12 fied
GM 36P-D 041.028 75 2565 ] 50 1.5 a4 A4 SFT - 3 fief 18 107 4 10 34 WS- 125
GM 346P-A 041.029 75 245 I 50 24 34 44 5F7 - 3 tief 18 16.7 4 10 34 M5 - 12 fief
GM 36P-B 041.030 75 245 18 50 24 34 44 5F7 - 3 tief 18 10.7 4 10 34 M5 - 12 el
GM 42p 041.031 100 345 8 445 1.5 34 52 5F7 - 2.5 fief 215 12 4.5 14 42 M5 - 12 fief
GM 42P-5 (041.032 100 345 8 44.5 345 34 52 SF7 - 2.5 tief 21:5 12 4.5 14 47 M5 - 12 fief
GM 42P-K  041.033 100 345 8 46.5 345 34 52 SF7 - 2.5 tiaf 25 12 4.5 14 42 M5-12nef
GM 42P-D 041.034 100 345 200 585 1.5 a4 52 5F7 - 2.5 fiaf 215 12 4.5 14 42 M5 - 12 fiet
GM 42P-A 041.035 100 345 20 545 345 34 52 SF7 - 2.5 tief 2.5 12 4.5 14 42 M5-12 nief
GM 42P-B  041.038 100 345 2 585 345 34 52 SF7 - 2.5 tiaf 215 12 4.5 14 42 M5 - 12 fief
Typ B7 C1 c2 C3 c4 5@ Co D1 D2 D3 Da D5
GM 25P 142 A1 min - 46 max B.5 17.3 54 12.4 A0 14 18 25 M2.5- 7 tiek
GM 25p-5 142 41 min - 44 mox B.5 173 52 12.4 40 34 I8 25 M2.5 - 7 tief
GM 25P-K 142 41 min - 44 max B.5 17.3 5.2 124 40 34 18 25 M2.5 - 7 tief
GM 25P-D 142 41 min - 44 max B.5 17.3 52 124 40 a4 18 25 M2.5 - 7 tiek
GM 25P-A 142 41 min - 44 max B.5 173 L] 12.4 40 34 18 25 M2.5 - 7 tief
GM 25P-B 142 4] min - 44 max B.5 17.3 - 52 124 40 iy 18 25 M2.5 - 7 tief
GM 31P 14.5 A% min - 55 max 45 19 4.5 Em5 DIN74 15 48 a5 22 k1| M3 - 8 tiek
GM 31P-§ 145 4% min - 55 max 9.5 19 4.5 Km5 DIN74 15 48 35 22 3 M3 - 8 tief
GM 31P-K 145 4% min - 55 max 95 12 4.5 Km5 DIN7 4 15 48 35 22 3 M3 - 8 tiek
GM 31P-D 145 4% min - 55 mox 95 19 45 Km5 DIN74 15 48 35 22 n M3 - 8 tiek
GM 31P-A 145 4% min - 55 max 9.5 1% &6.5 Km5 DINT4 15 48 35 22 31 M3 - 8 tiaf
GM 31P-B 145 49 min - 55 mox o5 19 &5 Km5 DIN7 4 15 48 35 22 3 M3 - 8 tiek
GM 6P 18 &3 min - 73 mox 11.5 21 e Em5 DIN74 18 42 45 24 34 A4 - 10 tiaf
GM 36P-5 18 &3 min - 73 max 1¥:5 2] ) Km5 DIN74 18 42 45 24 34 M4 - 10 tif
GM 36P-K 18 &3 min - 73 max 1 2 g Km5 DIN74 18 42 45 28 34 M4 - 10 tiaf
GM 36P-D 18 &3 min - 73 mox 11.5 21 e Km5 DINT4 18 42 45 24 34 A4 - 10 tiaf
GM 36P-A 18 &3 min - 73 mox 11.5 21 e Km5 DIN74 18 42 45 24 34 M4 - 10 tiaf
GM 36P-B 18 &3 min - 73 max 11.5 21 g Em5 DIN74 18 42 45 24 34 M4 - 10 tif
GM 42p 232 7% min - 95 max 14.5 24 9.5 Km5 DIN74 21.5 7H &0 30 42 M4 - 10 tief
GM 42p-5 232 79 min - 95 max 14.5 24 9.5 Km5 DIN74 i 78 40 30 42 M4 - 10 tia
GM 42P-K 232 7% min - 25 mox 14.5 24 L E kEm5 DIN74 21.5 74 ] 30 42 M4 - 10 tif
GM 42p-D 232 79 min - 95 mox 14.5 24 9.5 Km5 DIN74 21.5 78 &0 30 42 M4 - 10 tief
GM 42P-A 232 79 min - 95 max 14.5 24 9.5 Km5 DIN74 21 78 &0 30 42 M4 - 10 tiaf
GM 42P-B 232 7% min - 95 max 14.5 24 85 Em5 DIN74 21.5 78 il4] 30 42 M4 - 10 tigh
g ___®
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Kurzhub-Parallel-Greifmodule GM 25P - GM 42P

Technische Daten

Greifkraft in Abhéingigkeit der Greiferbackenléinge bei 6 bar Niaherungsformel
Berechnung des max. zul. Werkstiick ichts
GM 259 GM 31P o g
0 120 M= (F, x0.]:2]:98]
Y s — —]
«
£ m B o] = 1| M = [kg] max. zul. Werkstiickgewicht bei Kraftschluss
= Il 2w s Bei Formschbuss sind hihere Werte zulfissig.
= =
5 T F. =
3 B = 01 =
a ] T =
a 8 1t 24 1 40 0 W W om an 5
Backenlange L [mm] Backenlange L [mm]
GM 36F G 42P
i F——— ] 150
F i B S e
= £ 1|
Hig
. £
G ® 3
o o
a 15 1n 15 il 75 i 10 0 il B ol
Backendinge L frmm] Backenlange L [mm]

Max. zul. statische Kréfte und Momente pro Greiferbacken (zusdtzlich zur Greifkraft)

Typ Mx My Mz Fa =
GM25F 7Nm  4Nm 3Nm  BON I§|;| 3
GM31P  i0Nm BNm 5Nm 100N M$.| ; e [nas
GM36P 25Mm  15Nm  8Nm 200N i gﬂ . '
GMA2P  40Nm  25Nm 15Nm 300N Al |
. 3
ra
_g_i_lﬁ | |MI -
r
£ __»
04/2010 & Zipatec



Parallelgreifer Mini

RP-5M (FS) - RP-10M

Technische Daten

- Universeller Einsatz durch sine robuste Ausfihrung und

hehe Spannkraft.

- Gesignet fir die Handhabung Kleinster Teile durch die
Ausshettung mit longen Backen.
- Anwendung ouf Robotern durch die hervarregenda Relafion

won Sponnkraft zu Gewicht.

- Gleichzeitige Handhabung mehrerer Teile badingt durch
die kleinen Abmessungen des Graifers.

Technische Daten RP-5M RP-10M M5 (26 At - e M3, Tiefe 3
SPmﬂlﬂ'I:IH bei 7 bar [M] 156 31 Lutinin scsbemen | ! i "\ Tir die Woniage dar iurlllnfhllw tabnm|
Huk: [rmm] 41 6.4 Tt |
Gewicht [kg] 0.08 013 I | & 3 N - N
Anwendungsdruck [bar] 2.7 3.7 | i b | = o
@ Zylinderhohring [mm] 191 254 ; T | A =
Hubraum [em’] 07 1.6 I |
Einsalztemperatur [Graod] __j .ti ; N
Stondorddichiungen -35.. B0°C -35..A0°C — -t 04 i L__J
Vitan-Dichtung (ophanal) 30, 150°C -30..150°C e = o
Abtionszeit [5] 0.14 0.13 o : L
akireichrarg Grusdaacken Patiion geefnell
Genavigheit [mm] +0.03 +0.03 " BE
Wiederholgenauighsit [mm] +0.01 +0.01 = na
Verteilerfunkfion 4'Wage® 4 Wege* i
* Allseitig geschiossene Flachfihrung
§—g
Zubehbr > f‘ e
- Maniogesatz fir Mahenmgsschalter (05} . \‘“-L-"/.- )
: g\iﬁuv:?:;ﬁrou;mhdm M oder PRP (OI) B, 6 tief 1] .-
- Reparatursatz {Standord- ader Viten-Dichhungen)
siehe Zubehsr Greifer (5. 26) Typ Bastall-Nr. Al A2 Al A4 B1 B2 B3
RP-5M 410.039 19 13 28 24 13 98 36.5
RP-5M-F5* 410.040 1% 13 28 24 13 99 385
. . T RP-10M 410.041 20 g 19 12 23 28.8 373
Hinweise fiir die Beladung
S Typ Ba BS B6 87 &l c2 Y] ca
T RP-5M 79 142700s 13 12 286 2381 M3, 9 fief 25 4
= - RP-SM-ES* 7.9 14 2F0s 13 12 286 2381 M3, 9 fief 25.4
=] Keine Bngeren RP-10M 8.0 1588005 28 4 38.1 375 M4 btief 317
g Backen verwenden * FS = mit Sicherheitshedamn (RE)
B ow 2
ﬁ g Fodar {Geoifgr gﬂth;lsmu_;.- g
B R e Tragkraft RP-5M RP-10M
E = : ruhende Last bewegte last  ruhende Last bewegte Last
2 2L 2 max. Zug T 222N 31N 445N 67 N
Tatsachliche Linge L der Backen [mm] max. Druck ¢ J34 N 53N &&F N 11N
FiP-1084 max. Tragheifsmoment Mx 3.4 Km 06 Mm 10.2 Nm 1.5 Mm
L A max. Trégheitzmament My 3.4 Nm 0.4 Nm 10.2 Nm 1.5 Nm
I i S R S B P 3.4 Nm 0.6 Nm 10.2 Nm 1.5 Nm
o ] FStur *+, Backen verwenden Die Tragkroft hingt ven den eingesetzien Backen ab.
e m T =
- TN S N LA
i . . "'—-*—-.':( Mz _1_"{'!2
bl I 37 bar i : ‘c-i—"
44 ———r i, | i
E 2 : My || e
E . =i \J Ik WJ
5 , { T I |
o 5 L] 5 =T T —_— R
Tatsichliche Lange L der Backen [mm)] i TF Fi2
L —_®
¢ Zipatec 06/2010



Winkel-Greifmodule GM 25W - GM 42W

grassen.

keit von £0.02 mm.

- Greifkrafisicherung bei Druckaustoll. Wahbwaise
Klermen oder Spreizan als Zusstzmodul liefarbar,

- Werdrshen des Graiferkoples zur Anbrighseinhait dber
Drehadapter stufenlas méglich.

- Konstante Spannkraft iber den gesamien Hubbereich
Klemmen und Spreizen.

- Wahlweise Innen- und Aussengreifen,

- Zur Abfroge von bis zu 4 Greiferbackenpaosilionen ste-
hen standardisierte Abfragesets zur Verfigung.

- Komhbination zu Greif-Drehmodulen ohne rofierende
Energieleiuingen méglich,

Kompakies, preumatisches Winkel-Greifmadul in vier Bou-

- Abselut zenfrisch spannend bei einer Wiederhalganauig-

Technische Daten

Versionen

GMIEWA = Aussengreifen

Wl = Innengreifen

WA-S = Spreizen

4K = Klemmen

WeD = mit Drehadapter

WA = Soreizen mit Drahodapter
GRM2EWAB = Klemmen mit Drehadopter

Tachnische Daten GM 25WA GM 25WA-5 GM 25WA-K GM 25WA-D GM 25WA-A GM 25WA-B
Hub /[ pre Bocks [Grad] af1ee rhe s KR P KT P KPR PR
Greifkroft Klemmen/Spreizen bei & bar [N] 0.60/0.40 0.40/0.80 0.B0/0.40 0.40/0.40 0.40/0.80 0.B0/0.40
Greifkrafsicherung Klemmen,/Spreizen [M] = -f0.20 020/ = -f0.20 .20/
Taktzeit Klemmen, Spreizen [s] 0.0V5/0.015 0.020/0.010 0.010/0.020 0.015/0.015 0.020/0.010 0.010/0.020
Wiederhalgenauigkeit [mm] +0.02 +0.02 0,02 +0.02 +0.02 +0.02
Batriebsdriock: j;uei ode usgadh, gkt 18 ke [bar] 3.8 3.8 . 3B Ak Ak
Bafrigbstemparatur [Grad] 5..40°C 5. 60PC 5..40°C 5..60°C 5. 4FC 5. 4P
Lufverbrouch/ Zyklus bei vollem Hub [em] 0.87 0.87 0.87 0.87 0.87 0.87
Gewichi [kg] 0.14 014 014 014 0.18 0.18
GM 25WI GM 25WI-5 GM 25WI-K GM 25WI-D GM 25WI-A GM 25WI-B
Hub /[ pro Bocke [Grod] 14%/3° 16°£3 1674 3° 16843° 18%/3° 18%/3°
Greifkroft Klemmen/Spreizen bei & bor [N] 0.60/0.60 0.40/0.80 0.B0/0.40 0.60/0.60 0.40/0.80 0.80/0.40
Greifkraftsicherung Klemmen,/Spreizen [M] = -/0.20 020/ o -f0.20 0.20/-
Taktzeit Klemmen, Spreizen [s] 0.015/0.015 0o020/0.010 0.010/0.020 0.015/0.0015 0.020/0.010 .00 070020
Wiederholgenauigkeit [mm] .02 +0.02 +0.02 +0.02 +0,02 +0,02
Barighsdrick |zesh ade usgadh, sahine 18 nikzn [bar] 1.8 3.8 3.8 3.8 1.8 1.8
Bafrighstemperatur [Grad) 5..40°C 5..80°C 5...60°C 5..40°C 5...60°C 5..60°C
Lufverbrauch,/ Zyklus bei vollam Hub [om?] 0.87 0.87 0.87 0.87 0.87 0.87
Gewichi [kg] 0.14 0,14 0.14 015 0.18 0.18
Technische Daten GM JTWA GM 31WA-5 GM J1WA-K GM 31WA-D GM 3TWA-A GM 31WA-B
Hub a/p pro Backe [Grod] /140 /4 T T4 /14 /14
Greifkroft Klemmen/Spreizen bai 4 bor [N] 0.90/0.50 0.50/1.30 1.30/0.50 0.90/0.50 0.50/1.30 1.30/0.50
Greifkraftsicherung Klemmen,/Spreizen [M] - -f0.40 (.40 o -f0.40 0.40/-
Taktzeit Klemmen, Spreizen [s] 0.015/0.015 0.020/0.010 0.010/0.020 0.015/0.015 0.020/0.010 0.010/0.020
Wiederholgenauigkeit [mm] .02 +0.02 .02 =002 +0.02 +0.02
Batrighsdruck izeat ade uagsab, guhine 18 nika) [Bar] 1.8 3.8 3.8 8 1.8 1.8
Bafriehstemparatur [Grod) 5..60°C 5...60°C 5..60°C 5..40°C 5...60°C 5...60°C
Lufverbrouch,/ Zyklus bei vollem Hub [om] 1.10 1.10 1.10 .10 1.10 1.10
Gewichi [kg] 0.20 0.26 0.25 0.24 0.28 0.28
GM 3TWI GM3IWIS  GM3IWIK  GM3IWID  GM3IWI-A  GM 31WIB
Hub /i pro Bocke [Grod] 14°3° 14743 1473 147/3" 14%/3" 14%/3"
Greifkraft Klemmen/Spreizen bei & bar [M] 0.90/0.90 0.50/1.30 1.30/0.50 0.90/0.90 0.50/1.30 1.30/0.50
Greifkraftsicherung Klemmen/Spreizen [M] =/ 0,40 0,40/ - -/0.40 0.40/-
Taktzeit Klemmen, Spreizen [s] 0.015/0.015 002040010 0.010/0.020 0.015/0.015 0.020/0.010 0.010/0.020
Wiederhalgenavigkeit [mem] +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02 +0.02
Bariehsdrick jzesh ode ungsa, gabis 18 itz [bar] 1.8 1.8 3.8 3.8 i.8 i.8
Bafriebstemparatur [Grod] 5...40°C 5..80°C 5..80°C 5...60°C 5...60°C 56000
Lufiverbrauch/Zyklus bei vollam Hub [om] 1.10 1.0 1.10 .10 I.10 I.10
Gewichi [kg] 0.20 0.24 0.26 0.24 0.28 0.28

Greifkraft und Graifkrafisicharung in Mewbon ist jeweils die arithmetische Summe der an den Greifbacken aufiretenden Einzelkrafen,

* Richtwert bei Kraftschbuss - bei Formschbuss sind hhere Warte zulissig,

04,2010
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Winkel-Greifmodule GM 25W

- GM 42W

Technische Daten

Technische Daten GM 3I6WA GM J6WA-5 GM JaWA-K GM JoWA-D GM J6WA-A GM J&6WA-B
Hub &/ pro Backe [Grad] 7N e e 7N 7 T
Greifkralt Klemmen,/ Spreizen bei & bar [N] 1.70/1.70 0.90/2.50 2.50/0.90 1.70/1.70 0.90/2.50 2.50/0.90
Graifkrahsicherung Klemmen,/Spraizen [M] of -/01.80 .80/ o -/0.80 0.80/-
Takizeit Klammen,/ Spreizan [s] 0.025/0.025 0.035/00020 0.020/0.035 0.025/0.025 0.035,/0.020 0.020,/0.035
Wiederhalgenouigksit [mm] 002 .02 +1.02 +0.02 002 002
Bedriehsdruck etk cdar snget, gabbart 10 sskraa] [bar] 3.8 1.8 1.8 3.8 3.8 3.8
Bedriahstem paratur [Grad] 5..80°C 5..60°C 5..80°C 5.:60°C 5...80°C 5..80°C
Lifrvarbrauch/Zyklus bei vollem Hub [cm?] T84 284 2846 T 846 284
Gewicht [kg] 0.30 (.38 0.38 0.36 0.44 0.44
GM 36WI GM J6WI-5 GM J6WI-K GM 3&6WI-D GM J6WI-A GM J6WI-B
Hub e/} pro Backe [Grad) 1657 1&%7* 16°f7° 18°/7° 14°f7° 14°f7°
Graifkraft Klemmen/Spreizen bei & bar [M] 1.70/1.70 0.90/2.50 2.50/0.90 1.70/1.70 0.90/2.50 2.50/0.90
Graifkrafisicherung Klemmen/Spraizen [N] - -{0.80 0.80/- o -{0.80 0.80/-
Takizeit Klemmen, Spreizen [s] 0.025/0.025 0.035/0.020 0.020/0.035 0.025/0.025 0:035/0.020 0020/0.035
Wiederhalgenouigkeit [mm] H1.02 .02 #0102 002 Hh02 Hi02
Bedriahsdruck (getk cdar sngetly, gaibant 10 =skros] [bar] 1.8 i 1.8 1.8 3.8 3.8
Bedriabstemperatur [Grod] 5..60°C 5 400C 5.80°C 5..40%C 5. 60°C 5..60°C
Lidrvarbravch/Zyklus bei vallem Hub [cm?] 284 284 284 T84 a4 246
Gewicht [ka] 0.30 0.38 0.38 0.36 .44 .44
Technische Daten GM 42IWIA GM 42WIA-5 GM 42WIA-K GM 421WIA-D GM 42WIA-A GM 42WIA-B
Hub et/ pro Bocke [Grad) 187/ 14" 16°/14° 167/ 14" 147/14° 1&%/16° 1&6%/16°
Greifkraft Klemmen,/Spreizen bei & bar [M] 4.00/4.00 2.00/4.00 6.00/2.00 4.00/4.00 200/6.00 &.00,/2.00
Greifkraftsicherung Klemmen/ Spraizen [M] i -/2.00 2.00/- rle /200 2.00/-
Takizeit Klammen, Spreizen [3] 0.040/0.040 0.050/0.030 0.030/0.050 0.040,/0.040 0.050,/0.030 0.030,/0.050
Wiederhalgenouigkeit [mm] 02 #0.02 #1.02 +0.02 +0.02 +0.02
Betriahsdruck (gatk cdar engath, gsiber 10 zskma) [bar] 3.8 18 1.8 3.8 3.8 3.8
Bedrishstemperabur [Grod] 5..80°C 5..60°C 5..80°C 5..60°C 5..80°C 8..80%C
Lufrvarbrauch/ Zyklus bei vollem Hub [cm?] 205 205 905 205 205 205
Gewicht [kg] 0.52 (.68 (.48 0.58 (.76 0.76
Greifkraft und Greiferofsicherung in Mewlon ist jeweils die arithmetische Summe der on den Greitbacken oufiretenden Einzelkrifen.
* Richbwert bai Kroftschluss - bei Formschluss sind hihers Werle zuldssig.
Opticnen Zubehir
- Drehodagler [GMD) - Miherungsschalier (MM
- Graifkraftsicherung |GXS) siche Zubehér Greifmoduls (5. 26]
sighe Oplionan Greifmeduls 5, 21]
Max. zul. statische Krédfte und Momente pro Greiferbacken Néherungsformel

(zusidtzlich zur Greifkraft]

Typ My Mz Fa

GM 25W 0.4 Nm 1 Mm somM |
GM 31W 0.8 Mm 2 Mm 40 M ¥
GM 36W 1.6 Mm 4 Nm 90N

GM 42W 2.4 Nm & Mm 130 N

| ——
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Berechnung des max. zul. Werkstickgewichts

M= (F . x0]1:2}:281

M = [kg] max. zul. Werkshickgewicht bei Kroftschluss

Iy ———

Bei Formschluss sind hihere Werle zuldssig.

Fpo = [N] Greifkraft
; 0.1 = Reibungszahl
= 2 = Sicherhei
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Winkel-Greifmodule GM 25W - GM 42W

Technische Daten

Bohrhildileranz der Zentrierhilsen @éhé = 2002

- III III
1 )
Y | . 15 1 1
Al II II| E o =
II )
1 T s -
| T E & [} 1 1]
L]__, i N % - n_ | il
T L b = i 1 1]
I| 1 2 —\r —r
-+ 4 ! & i
| J EI
EPrIEE s/ v
L~ ks - - : ! L
A = . & L
AD T ' = | :
[ ! W ! g
r . ' |
12.05 - 1.2 tiaf B4 o4
A? :E ) III
- GM 25W Luftanschilsse M3 |
Ll GM 31W - GM 42W Luftanschldsss M5
Typ Bestell-Nr. Al o B A2 A3 Al AS Af A7 AB A9 O
GM 25WA 041.037 28 3 14° 19.5 30 B 30 1.5 20 33 5F7 - 2 tief
GM 25WA-S 041.038 28 iy 14" 1%:5 30 B 30 0 20 ] SF7 - 2 tief
GM 25WA-K 041.039 28 3 - 1%.5 30 B 30 0 20 L] SF7 - 2 fief
GM 25WA-D 041.040 28 AT 16% 195 3 18 40 1.5 20 33 5F7 - 2 tief
GM 25WA-A 041.041 28 iy 14" 1%:5 30 18 40 0 20 ] SF7 - 2 tief
GM 25WA-B 041.042 28 3 14" 195 30 18 40 0 20 L] SF7 - 2 fief
GM 25WI 041.043 2B 14° 3 19:5 30 B 30 1.5 20 as 567 - 2 tief
GM 25WI-5 041.044 | 14° e 1%.5 30 B 30 20 20 35 SF7 - 2 tief
GM 25WI-K 041.045 28 14° 3 19.5 30 B 30 20 20 33 SF7 - 2 tief
GM 25WI-D 041.046 28 14° 3T 1%:5 30 18 40 1.5 20 ] SF7 - 2 tief
GM 25WI-A 041.047 28 14° o 1%.5 30 18 40 0 20 a5 SF7 - 2 fief
GM 25WI-B 041.048 28 14° ks 19.5 30 18 40 20 20 15 SF7 - 2 tief
Typ Bl B2 B3 B4 B5 Bb& By Cl c2 c3 c4 5o Ca@
GM 25WA 10 3.5 7.5 25 K| 13 19.5 8.5 8.5 173 52 bhé
GM 25WA-5 10 35 75 25 M3 13 19.5 B.5 8.5 17.3 52 Ghé
GM 25WA-K 10 3.5 75 25 K] 13 19.5 B.5 B.5 17:3 LR Ghé
GM 25WA-D 16 3.5 7.5 25 M3 13 19.5 8.5 8.5 173 52 dhé
GM 25WA-A 10 35 75 25 M3 13 19.5 B.5 8.5 17.3 52 Ghé
GM 25WA-B 10 3.5 75 25 K| 13 19.5 B.5 B.5 17:3 LR Ghé
GM 25W1 10 3.5 7.5 25 K] 13 19.5 B.5 8.5 17.3 2 Ghé
GM 25WI-5 10 35 75 25 M3 13 19.5 B.5 B.5 17:3 52 bhé
GM 25WI-K 10 3.5 7.5 25 K| 13 19.5 8.5 8.5 173 52 Ghé
GM 25WI-D 10 35 75 25 M3 13 19.5 B.5 8.5 17.3 52 Ghé
GM 25WI-A 10 3.5 75 25 K] 13 19.5 B.5 B.5 17:3 LR Ghé
GM 25WI-8 10 3.5 7.0 25 M3 13 19.5 B.5 8.5 17.3 5.2 &hé
Typ Bestell-Nr. Al o [ A2 Al A4 AS Ab A7 AB AR D
GM 3TWA 041.049 3 ks 147 225 34 10 335 1.5 34 41 SF7 - 2.5 fief
GM JTWA-5 041.050 3 i 147 225 34 10 335 20 34 4] SF7 - 2.5 tief
GM JTWA-K 041.051 3 a7 14° 225 34 10 335 n 34 4] SF7 - 2.5 fief
GM 3TWA-D 041.052 3 i 14° 225 34 20 43.5 1.5 34 41 SFT - 2.5 fief
GM JTWA-A 041.053 3 ¥ 147 225 34 20 43.5 20 34 4] SF7 - 2.5 tief
GM 3TWA-B 041.054 3 37 14" 2.5 34 0 43.5 20 34 4] SF7 - 2.5 tiaf
GM 31wl 041.055 1| 14° ar 225 34 10 335 1.5 34 41 SF7 - 2.5 tief
GM J1WI-5 041.056 3 14° < 225 34 10 335 n 34 4] SF7 - 2.5 fief
GM JTWI-K 041.057 3 14° 3 225 34 10 335 0 34 41 SFT - 2.5 fief
GM JTWI-D 041.058 3 14° 3° 225 34 20 435 1.5 34 41 SF7 - 2.5 tief
GM JTWI-A 041.059 3 14° ) 225 34 0 435 i) 34 4] SF7 - 2.5 fief
GM JTWI-8 041.060 3 14° 3 225 34 20 43.5 0 34 41 SFT - 2.5 tief
L —_®
04/2010 & Zipatec
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Winkel-Greifmodule GM 25W - GM 42W

Technische Daten

Typ Bl B2 B3 B4 BS B& B7 (4] c2 c3 ca (-] 60
GM 31WA 1z 35 75 3 M 15.5 225 10 9.5 15 6.5 Km5 Dir74 éhé
GM 31WA-S 12 35 75 3 Mid 15.5 225 10 9.5 19 6.5 Km5 D74 éhé
GM I1WA-K 12 a5 75 3 M4 15.5 205 10 g5 19 6.5 Kem5 D74 éhé
GM 31WA-D 12 35 75 3 Md 15.5 22.5 10 25 19 8.5 Km5 Dir74 éhé
GM 31WA-A 12 35 75 3 Mid 15.5 225 10 9.5 19 6.5 Km5 D74 éhé
GM 31WA-B 12 35 7.5 3 M 15.5 225 10 85 1% 6.5 Kem5 D74 éhé
GM 31WI 12 a5 75 3 Md 15.5 225 10 9.5 19 6.5 Km5 D74 éhe
GM 31WI-5 12 35 75 3 M 15.5 225 10 §5 Iz 8.5 Km5 DIN74 éhé
GM J1WI-K 1z 35 75 3 M 15.5 225 10 9.5 15 6.5 Km5 Dir74 éhé
GM 31WI-D 12 35 75 3 Mid 15.5 225 10 9.5 19 6.5 Km5 D74 éhé
GM 31WI-A 12 35 7.5 3 M4 15.5 225 10 g5 1% 6.5 Kem5 DIn74 éhé
GM 31WI-B 12 35 75 3 M4 15.5 205 10 85 1% 6.5 Km5 DIN74 éhé
Typ Bastell-Nr. Al . B A2 A3 A4 A5 Ab AT AB A9 O
GM 36WA 041.061 38 = 187 28 41 é 38 1.5 34 44 SF7 - 3 rieh
GM 36WA-S 041,062 34 7 16 28 4 é 38 24 34 44 5F7 - 3 hieh
GM 36WA-K  041.063 36 i 18° 28 4] é 38 24 34 44 5F7 - 3 hieh
GM 36WA-D 041.044 34 = 14° s 4] 18 50 1.5 14 44 SF7 - 3 ef
GM 36WA-A  041.065 34 7 16 28 4 18 50 24 34 44 5F7 - 3 hieh
GM 36WA-B 041.066 38 i 18° 28 4] 18 50 24 34 44 5F7 - 3 hiek
GM 36WI 041.067 14 14 o ! 4 é 18 1.5 34 44 5F7 - 3 hieh
GM 36WI-5 041.068 38 14° 7 28 4] é 38 24 34 44 5F7 - 3 ried
GM 36WI-K 041.069 38 14° 7 28 41 é 38 24 34 44 SF7 - 3 rieh
GM 36WI-D 041.070 34 14 7 28 4 18 50 1.5 34 44 5F7 - 3 hieh
GM 36WI-A 041.071 36 16 i 28 4] 18 50 24 34 44 5F7 - 3 hieh
GM 36WI-B 041.072 38 14° i 28 41 18 50 24 34 44 SF7 - 3 rieh
Typ B1 B2 B3 B4 BS B& B7 ci c2 c3 ca 5o 60
GM 36WA 13.5 4 10 36 M5 18.5 28 12 11.5 2 & Km5 Din74 The
GM 36WA-S 13.5 4 10 36 M5 18.5 28 12 1.5 2] 5 Kem5 DiN74 Thé
GM 36WA-K 135 4 10 36 M5 18.5 bl 12 115 21 & Km5 DiN74 The
GM 36WA-D 13.5 4 1o 36 M5 18.5 28 12 1.5 21 5 Km5 DiN74 Thé
GM 36WA-A 13.5 4 10 36 M5 18.5 28 12 1.5 2] 5 Kem5 DiN74 Thé
GM 36WA-B 135 4 1o 36 M5 18.5 28 12 115 2 & Km5 DiN74 7hé
GM 36WI 13.5 4 10 36 M5 18.5 28 12 1.5 2 5 Kem5 DiN74 Thé
GM 36WI-5 135 4 10 34 M5 18.5 28 12 115 2 5 Km5 D74 Thé
GM 36WI-K 13.5 4 1o 36 M5 18.5 28 12 11.5 2] & Km5 D74 7hé
GM 36WI-D 135 4 10 36 M5 18.5 28 12 1.5 2] 5 Kem5 DiN74 Thé
GM 36WI-A 135 4 1o 36 M5 18.5 28 12 115 2 § Km5 DIN74 The
GM 36WI-B 135 4 10 36 M5 18.5 28 12 11.5 2 5 Km5 D74 The
Typ Bestell-Nr, Al i i A2 A3 A4 A5 Ab A7 AB A9 O
GM 42WIA 041.073 42 14 167 3 50 g 445 1.5 34 52 5F7 - 2.5 ek
GM 42WIA-5  041.074 42 14 14° 3 50 g 46,5 345 34 52 5F7 - 2.5 tiek
GM 4IWIA-K  041.075 42 14° 14° 3 50 8 46.5 34.5 34 52 5F7 - 2.5 tiel
GM 42WIA-D  041.076 42 14 187 3 50 20 58.5 1.5 34 52 5F7 - 2.5 ik
GM 42WIA-A  041.077 42 14° 16° 3l 50 20 58.5 345 34 53 5F7 - 2.5 tiek
GM 4IWIA-B  041.078 42 14° 16° 3 50 20 585 345 34 52 5F7 - 2.5 ik
Typ B1 B2 B3 B4 BS B& B7 (4] c2 c3 ca (Y] [TY-]
GM 42WIA 14 45 12 42 M5 0.5 3 14 145 24 55 Km5 DIN74 Thé
GM 42WIA-5 14 45 12 42 M5 0.5 3 14 14.5 24 85 Km5 Dir74 Thé
GM 42WIA-K 14 45 12 42 M5 0.5 3l 14 14.5 24 55 Km5 D74 Thé
GM 42WIA-D 14 45 12 42 M5 0.5 3 14 145 24 55 Km5 DIN74 Thé
GM 42WIA-A 14 45 12 42 M5 0.5 3 14 14.5 24 85 Km5 Dir74 Thé
GM 42WIA-B 14 45 12 42 M5 0.5 31 14 14.5 24 55 Km5 D74 7he
£ P
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Greifmodule GM 25 - GM 42

Optionen

Drehadapter GMD

Der Drehadapter GMD ermaglicht des Yerdrehen ; t
des Greiferkopfes zur Antrishseinheit ader zum — -
Rotationsmedul-Flansch. Er kenn fir Kuezhub-Parallel-
Greifmodule GM 25F - GM 42P und Winkal-
Greifmodule G 25W - GM 42W w
verwendet werden.
)
&
=
L
Typ Bestell-Nr. passendzu D E L M
GMD 25 041.07%9 GM 25P/'W 10 28 35 25
GMD 31 041.080 G 31RW 10 28 41 al
GMD 36 041.081 G 3SRSW 12 33 44 38
GMD 42 041.082 G 42F/'W 12 33 52 42
Greifkraftsicherung GKS
Diese Option fir fiir Kurzhub-Parolel-Greifmodule GM 250 :
- GM 42P und Winkel-Greifmodule GM 25W - GM 42W
sichert dia Greifkraft iber ein Federpaket. Die Greifkraf- S
sicherung ist wahbwaise in Klemm- oder Spreizrichiung '&}
erhilflich.
. -—— =
&
f
fl rﬂw fl
| |
| | ’
| |
T T

Typ Bestell-Mr.  passend zu B L M
GKS 25 041.083 G 258 il a4 24
GKS 31 041.084 G 31RW il A0 30
GKS 36 041.085 GM J8PSW 24 43 35
GKS 42 041.086 GM 4ZP/W 4.5 1 41

b e il
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Zubehor Greifmodule

Technische Daten

Naherungsschalter N5M fir Greifmodule GM
Niherungsschalter NSM fiir Greifmodule GM 40 und GM 25 - GM 42

Niherungsschalter NSM fiir Greifmodule GM 52

Bafriebssponnung 10-30 v DC Bafrighssponnung 10-35Y DC
| 100 Z Mennspannung 24 DC 100 2| Mennsponnung 4 DC
—_— Schatfousgang PMP-Schliessar . & Schaliousgang PHP-Schliesser
i ' Schaltabstnd 1.0 mm . Schatabstond 1.5 mm
== prhy = e ;
Learlaufsiram fyp. 10 mé Leerloufstrom typ. 10 m&
") Ausgongssfrom mox. 200 mA Ausgangsstrom mox. 150 mA
g Kobellgnge 5m Kobelldngs 5m
HEM-G-4 ' H5M-G-6,5
E—‘EHM]#E}‘&E == -
HEM-W-4 ! NSM-W-6,5 !
Typ Bastall-Nr. Typ Bestell-Nr.
N5M-4  Miherungsschalter chne Kabel 041.184 NSM-6,5  Miherungsschalter chne Kabel 041.189
N5M-G-4 Miaherungsschalter mit geradem Anschluss 041.188 MNSM-G-6,5 MNaherungsschalter mit geradem Anschluss 041,191
N5M-W-4 Niherungsschalter mit abgewinkeltem 041.187 NSM-W-6,5 Niherungsschalter mit abgewinkeltem 041.190

Anschluss

Anschluss

Halrer fiir Maherungschalber ist im Lieferumfang des Moduls nicht anthabien.

Anbou Miherungsschalter an Greifmodule GM 40 - GM 52

Zubehir fiir Parallelgreifer ,Mini” RP-5M - RP-10M

Anbau Méherungsschalter an Greifmodule GM 25 - GM 42

Eipbeau Bl 2w 4 Shick
12 Siick ol jder Satia)

RP-5M Induktive Typ Greiferyp Bestell-Nr.
o e Ehentsventl  OSMK-001 Mantagesoz fir die Aufnahme von 2 Fihler RE-5M. 410.099
A T OISN-013  Indukfive Miherungsschalier NP mit Shecker® RP-5M 410.100
OISD-019  Indukiive Miherungsschatier PP mit Stecker RP-5M 410.101
CABL-010  Kabel mit Stecker” RP-5M 410.102
OFSY-001  Rickshou-Venti RP-5M 410.103
SLKT-052 Reporciursalz Standard-Dichiungen RP-5M 410.104
SLKT-052V Reparciursalz Viten-Dichiungen RP-58 410.105
OSMK-002 Montogesatz fir die Aufnohme von 2 Fihlern RP-10M 410.106
OISN-013  Indukiive Maherungsschadier MPM mit Shecker® RP-10M 410,107
0ISD-019  Induktive MNiherungsschotier PP mit Stecker® RP- 100 410,108
RP-10M |k Option: CABL-010  Kaohel mit Stecker® RP-10M 410.109
e chalter  Scherheiovensl  OFSV-001  Rackstou-Venid RE-10M 410.110
und Montagesat - SLKT-036 Reporalursalz Stondard-Dichiungen RP-10M 410.111
[ \ 4 § SLKT-036V  Reparatursalz Vilen-Dichiungen RP-10M 410.112
o | - h | _'.—] * Die Fahler und die Kabel werden saparat geliafert.
| ES’"“ =
LITL I
Eil
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¢ Zipatec 06/2010



Spannbeispiele

Greifarten

Innenspannung Aussenspannung

401 R B B
o

o T
—

-mn}_.

Grundbacke H’ %

Backe

Werkstlck #

Spannarten

Parallele Spannung Winkelspannung

Beriithrung Werkstiick/Backe

Flache/Flache Linie,/Flache Punkt/Flache

Doppel-Linie/Flache

Fiir die Greiferauswahl notwendige Parameter: Material des Werkstiicks Material der Backen Reibungskoeffizient p

- Gewicht des zu bewegenden Werkstiickes St Shahl 0.25
- Baschaffenheit und Volumen das Werkstickas Stath Aluminiom 035
- Art des Greifers [Porallel ader Winkel] Shahl Kunsisioff .50
- Die Bewegungsanergie von Werkstick und Graifer Aluminium Aluminium (.49
- Umgebung [Erschiiferungen, fussere Einwirkungen...| Aluminium Kunstsioff 070
- ReibungskosHizient zwischen Werkstick und Backen Kunststaff Kunstsioff 1.00

b e il
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Spannkraftberechnung

Innen- eder Aussenspannung

FI =F2=F/2 Sicherheitsfakior So Anwendungsart
_ iy 2 MNormale Anwendung
F_FI"-”_I-I s 3 Bewsgung in mehrera
Richtungen {schwoche
F: Spannkraft (M) Beschlaunigung und Bramsung)
B: Wirksame Kroft ouf die Bocken (M), F gleichbbibend in 4 Sm;** schnelle Beschleunigung
Abhangigkeit vom Werksbickgewicht M| n Rrpoaing
p: Reibungskoeffizient zwischen Werkssiick und Backen
psll

Sor Sicherhaitsfakior [zwischen 2 und 4, sigha Tobella)

Beispiel: Parallelgreifer in vertikaler Position

Gegeben: 100
Ldnge der Backenl 35 mm S
Werkstickgewicht M 5 kg [
Druck 5 bar
Sicherheitsfaktor 50 3
Reibungskoeffizient p 0.2
Schwerkraftbeschleunigung g .81 m/s°

Spannkraft F [M]

Berechnung der Spoannkraf:
5x 981

Fs= 57 x3=73HN

Pribung der Sponnkraft (Fl: o 15
Fiir P = 5 bar und L= 35 mm liegt die Spannkrafi lout Backenlinge L Imm]
Tabelle bei F = B35 N

=BISN>TIN
Dier Greifer ist ausreichend.

Beispiel: Winkelgreifer in vertikaler Position

Gegeben: 2000
Ldnge der Backenl 80 mm
Werkstickgewicht M 2 kg

Druck 5 bar
Sicherheitsfoktor 50 3
Reibungskoeffizient p 0.2
Schwerkraftbeschleunigung g 9.81 m/s*

Spanndraft F [M]

Barechnung der Sponnkraf: ~

_2x948] _ i =]
Fs= 07 x3=204HN 7

Prifung der Sponnkrafi [Fl: 0 o w0
Fiir P = 5 bar und L = 80 mm liegt die Spannkeaft laut Backanlnge L [mm]
Tobelle bei F = 317 N

=317 N> 294N
Dier Graifer ist ausreichend

Fiir die Greiferauswahl notwendige Parameter:

- Gewichi der Backen

- Form und Zenirum der Backenschwerkraft

- Belodung und verbundene Bougruppen (SiEsse )
- Die Bawegungsenargie von Werkstick und Greifer
- Gewiinschte Offnungs- und Geschlossenzaiten

- Umgebungssituation

b e il
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Rotationsmodule RM

Ubersicht

Rotationsmodule RM 51-W - RM 64-W

- Schwenkfiigelanirish Typ Schwenkwinkel [Grad] Drehmoment [Nm] L x B x H [mm]  Gewicht [ka]
- Drehwinkel feinjustierbar RM 51-W 0. 180" 07 52 % 52 % &7 065

- integrierte Stossdampher
RM 64-W 0...180° 125 85 x b5 % 85 .12
- Dampferkennlinia 4 =

warstallbar
siche Seite 31

Rotationsmodule RM 35 - RM 465

; Eﬂhﬂﬂf!"gﬂﬂm“i*&h Typ Schwenkwinkel [Grad] Drehmoment [Nm] Lx B x H [mm] Gewicht [lkg]
- Drehwinkel stufenlos RM 35 0...150° 0.38 7hx43x 35 0.3%

Fi:"*e'_"’:;m ooy, RMA5 0..150° 0.76 91 x 52 x 38 0.58
+ infegrie ampfer 0...150° 1.90 117 x 85 x 48 116
m - Dampfeckennlinia RM:65 i

! verstellbor

- Opticnaler Zwischen-
anschlog

siche Seite 33
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Rotationsmodule RM 51-W - RM 64-W

Technische Daten

Kompaktes und beisungsstarkes Rotationsmadul mit direktem  Vorteila
Anfrick das Drehtellers durch einen integrierien Schwenk- - kompakt und leistungsstark
Hisgelzylinder zur Realisierung von hochprizisen Dreh- und - infegriare Stossdampler
Schwenkbewegungen. - olbsobut spielfrei

- hohe Belasbarkei

- Serienmissige Ausstatiung mit mit beidseiig einsiellboren
Hydraulik-Stassddmphem.

- Hoha Wiederholgenauigkeit und abschute Spielfreiheit in
den Endlagen wird durch ein nevartiges Anschlogsystem
mit integrierter Drehwinkel-Feineinstellung erreicht.

- Die kempakie Bouweise mit solidar Axial- und Radial-
lagerung des Drehiellers ermaglicht hohe Lostoufnahmen
in allen Richtungen bei hoher Steifigheit des Gesamt-
syslems.

- Zur Abfroge der Endlagen sind stondardisiere Abfrage-
sabs ohne weitere Zusarizieile integrierbar.

- Drehwinkel feinjusfierbar
- Dimperkennlinia verstellbar

Technische Daten RM 51-W RM &64-W Zubehor
Bairigbsdruck [gedh oder ungedh, gefiliert 10 mikron) [bar] i 1.8 - Moherungsschalier {MSM]
Drehwinkel [Grad] 0..180° 0..180° sishe Zubehir Retafionsmadule (5. 38)
Drehmoment bei & bar [Mm] 0.70 1.95
Max. zul. Asiollast F [M] 800 1200
Max. zul. Moment M [gilig bei Lastangriff ab Oberkante Drehteller) [Nm] 8.0 120
Endlagenverstellung [Grad] 25" +5°
A T +0.022° 0.018°
Verbrawch /Zyklus bei 180" Drehwinked [em] 12.1 0.0
Bafriehstemparatur [°C] 5..60 560
Gewicht [kg] 0.65 112
Im Lieferumfang enthalten:
Einstellbare Hydraulik-Sossdampler.
Al a2 m
-
] e e | —
M - 6 tief (4x) j
inurRMST _ [ __E_ e
P oabe
) =3 vl e
i 47
'_I ] 12,05 - 1.2 tief
i DI =
.'.II' I
B !
\4\\ ] it — |

"
_E_
&

0,
B3

B7

04,2010
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|
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s | |
iJl 5 fi‘— 2
| | A

Luftanschiisse M5

D5

- — Hulitslusg
|
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g
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oy
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Rotationsmodule RM 51-W - RM 64-W

Technische Daten

Drehteller Rotationsmodul RM 51 Drehteller Rotationsmadul AM &4

36+ X0

P55

0l

i
,#F.Jr—\
RE:
Do
e

£
=
A
E}
\

H"‘"‘-\-._L___I_____L_,-o-"f’ff
@5, a5
. 1% @22 wr- 1.2 tief 1% @22 nr- 1.2 tief
3 | 34
Typ Bastall-Nr. Al A2 Al @ Ad A5 Ab AT AB B1 B2 B3
RM 51-W XXX 041.087 40 52 14.05 - 2 fiaf 25 . 52 34 M5 - & biek M5 - B fief 355 54
RM 64-W XXX 041.088 41.5 45 14,05 - 2 tiaf 25 50 45 34 M5 12 tief M5 10 tief A6 71.5
Typ B4 @ BS B B7 1@ c2 c3 D1 D2 D3 D4 D5 D& D7
RM 51-W XXX 5F7 - 4 fiaf [3x) 34 20 = 51 - * 41 75 42.5 15 21 & &7
RM 64-W XXX 5F7 - 5 fiaf [3x) 34 13 25 & 12.05- 1256k 19.5 47 85 54.5 15.5 22 55 85

Hirweis: XXX = Menndrehwinksl, Bei Bestellung bitte den Meandrehwinksl angaben,
Besellbeispiel: M 51-W mit 90° Menndrehwinkel = BM 51-W 090

b e il
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Rotationsmodule RM 35 - RM 65

Rotatiensmadul mit Zahnstange-Ritzel-Aniriek: mif shufenlaser
Drehwinkelversiellung dber dan gesamien Schwenkbereich.
Durch den medularen Aufbau und Mittendurchgang sind die
Rototicnsmodule zum Aufbau von Greif-Dreh-Maodulen chne
mildrehende Energieleitungen vorbareitat.

- Serienmissige Aussiolung mit mit beidsaifig einsellbaren

Technische Daten

Vorteile

- komgakt und leishungsstark
- integrierte Stossdémplar

- absolut spialfrei

- hohe Balostbarkeit

- Drehwinkel feinjustierbar

- Dimpharkennlinia varstellbar

Hydrouik-Stossdampfem. Luftanschlisse beidsait
Gty ! ' - g
- Das Dl.:nppgﬂ:a":uen-Pnnzlp goranfiert hahe Wiederhal- < Kharvigolloche bekdsealiy
genavighsit und absolule Spielfreihait.
- Zur Abfroge der Endlagen sind stondardisierte Abfroge-
sats ohne weitere Zusatzieile integrierbar.
- Eine von beiden Richhungen gedampht anfohrbare, und
iber den gesamien Schwenkbereich stufenlos einstefbara
Zwischenposition ist opfional iber ainan ohne Zusatzteile
integrierbaren Zwischenanschlag realisierbar,
Technische Daten RM 35 RM 45 RM 65 Optionen
Bairigbsdruck [gedh oder ungedh, gefiliert 10 mikron) [bar] 3.8 3.8 3.8 - Zwischenanschlag (RZ)
Drehwinkel [Grod] 0...1%0° 0..190 0..190° sishe Opiicnen Rotafionsmodule (5. 35)
Drehmoment bei & bar [Mm] 0.38 0.74 1.%0
Max. zul. Asiallost F [M] 500 730 950 e
Ma zul. Moment M [gillig bei Lostangriff ab Oberkante Drehteller) [Nm] 5.0 74 39.0 sttt
Endlagenverstellung [Grod] 95 95 f5? - Naherungsschalter {RMMNS)
Endlagengenouighkeit [Grad) +0.04%° +0.050° +0.044° sieha Zubehés Rotofionsmodule |5. 38}
Verbrauch /Zyklus bei 180° Drehwinkel [em] 48 94 238
Befrissheparntar | °C] 5,40 540 5,40
Gewicht [kg] 0.36 0.58 116
Im Lieferumfang enthatien:
Einstellbare Hydraulik-Stossdampler
Al Al
o Bohrhitdioleronz aller Sfiffoohrungen SF7 = £0.02
} } Alle Zentriernuten 12,05 beeit und 1.2 fief
—EEa=— 2 el
.
D1
= F &
= S i il © als
= th—¢ & &
[} : ;
e, c g D4
4
Ansicht X £ 5
4 il
T (gl ._I_ % |
_H__ L, F——;E — & %— o e
Fan 1 = ]
S =R
i i ; -—I-
Luftanschiisse M5/
beidseitig Achtung
E2 o -
rehtaller in Mittelstellung dargestellt.
E4 E3 E1 Endiagen liegen bai max 2957
& ___®
04/2010 & Zipatec
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Rotationsmodule RM 35 - RM 65

Technische Daten

Drehtellar Rotationsmodul RM 35 Drehteller Rotationsmaodul RM 45 Drehteller Rotationsmodul RM &5

34

34

25 23 23
12 p. i}
15
16
T Ha W4
h‘
1R
los i T o r = - \
£ I = 8|H al sl = 0 T
C|_) [ | T ra
lil * i
43 M5 2@3n | L it
oy @6.5 Durchgang 8.5 Durchgang 210 Durchgang
da M3 ;
@iow, 1tief | [ @147, 1.5 tief B14nr, 1.5 tief
Typ Bestall-Nr. Al A2 O Ad Ad A5 A6 D Bl B2 B3 c2 c3
RM 35 041.089 k] SF7 - 4 fiak |23 22 25 M4 - & tiek 2005-07 ik 154 72 21.2 7.5 34
RM 45 041.090 34 SF7 - 4 tiaf {2x) 25 M35 - 6.5 fiek 2505-09ef 175 8.2 27 B.5 34
RM 65 041,091 34 SF7 - 2.5 fiak |2) 25 WS- 8 fief [4%) 2505 - 0.9 tief 21 10.5 38 B.5 34
Typ ca@ C58 D1 @ D2 D3 D4 El E2 E3 E4 F2 F3
RM 35  SF7 - dfief (1] M5 - & tief [2x] 35 24 35 43 5 34 7B 24 min - 35 max &85 10:2
RM 45  5F7 - 2tief (1] M5 - & tiaf [2x] 45.4 % 38 52 5 415 23 2% min - 42 max 7.7 11.8
RM 65  5F7 - 2.5 bief (2] M5 - 8 tiaf [4x] 52 3% 48 A5 5 54.5 120 45 min - 44 max 14 1%
Einsatzbereich
AM 35 Al 45 AM &5
10 180 0
5 5 5
E'-_ 115 ,g 125 \.‘\ g 125 <
£ = u I = - R \\
E Ersatzhercich [ E Ersatzbereich ™~ ; Eraatrhem
£ E & E
& ] & o & o
OO0 00N D02 0003 0004 ook U000 OO0 DEOSD  OOOTS  QOIGD  CAN2S ofo0 omo  oogn nogn oo

Massentragheitsmoment | [kgm]

Massantragheitsmaoment | (kgm®]

Massentragheitsmament | [kgm]

b e il
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Rotationsmodule RM 35 - RM 65

Option Zwischenanschlag RZ 35 - RZ 65

Die Rotolicnsmodule RV 35 - BM &5 kianen optional mit
einem Zwischeanschlog ousgeristet wardan,

- Iwischenpasifion Ober den gesomien Schwenkbereich
shufenlos einstellbar.

- Weiterfahren ous der Zwischenpesition ist chne Repefier-
hub in beiden Richtungen méglich.

- Iwischenposifion ven beiden Seiten geddmplt anfohrbar.

- Stendordméssig sind Hydrouliksiassddmeler integriert.

- Einstellbare Démplerkennlinie durch Hubanpassung.

- Iwischenposifion ist durch Miherungsscholier quiiierbar.

Technische Daten RZ 35 RT 45 RI 65 Zubehsr

Passand zu KM 35 R 45 R 65 - Moherungsschalter (RMMS)
Bafriebsdruck (geslt oder ungedh, gefiert 10 mikran) [bar] 3.8 .8 1.8 siehe Zubehsr Ratationsmodule 5. 38
Drehmoment bei & bar [Mm] 0.38 0.74 210

Endlagen-Gencuigkeit* [Grod] ) 15° ). 15* 0. 12°

Endlogen-Differenz** [Grod] 035" 030" 0.25°

Massentragheitsmomant mee. zul. [kgm?] 000045 000200 002000

Varbrauch /Zyklus [em?] 10.2 18.3 53.4

Batriebstempsratur ["C] 5,40 5. 40 540

Gewicht [kg] 012 0.20 0.44

im Lieferumfang enthalien:

Einstallbare Hydroulik-Stossdémpher

*  Die angegebens Endlo; En-Gﬂ'nL-'igl-b:'l gik beim Anfsheen der Zwischenposbon aus siner Richtung.

Dabei spielt e kaine Rolle aus walkl

Fichturg die Zwischenpasition angelohren wird.

** Die Endlogen Differanz isf die Differenz der Tuischenpesifion beim Anfahren aus beiden Richamgen.

Typ Bestell-Nr. o) Lmin Larax X Z
RZ35 041.092 208 72 83 156 212 FF——% 8] ¢ —
RZAS 041093 25 775 91 17.5 27 (o A L o
RZ 65  041.094 35 52 11 21 38 - ; = i
L max
o —k
b :_ "
] &
= R =
Lmin

Pos. T = Endlage gegen Uhrzeigersinn

Schwenkbewegung A B € fuéidn Anicklagryliader
Pos. I— Pos. 3 EiN ALS ALIS

Pos. 3— Pos. 1 AlIS Elf ALS

Pos. 1— Pos. 2 ALS Elr ElM

Pos. 2— Pos. 1 ALS Eld ALIS

Pos. 1— Pos. 2 AlJS Elf Elrd

Pos. 2—= Pos. 3 BN ALS AUS peck en 0.9 4]
Pos. 3— Pos. 2 EiN ALS Elt

Pos. 2— Pos. 3 Bt ALS AUS

Pos. 3— Pos. 2 BN ALS Elf4

Pos. 2— Pos. 1 ALIS El AUS ek e 074

04,2010
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Zubehor Rotationsmodule

Technische Daten

MNaherungsschalter N5M fiir Rotationsmodule RM

Niherungsschalter NSM fiir Rotationsmodule RM 51-W und RM 35 - RM 45

Niaherungsschalter NSM fiir Retationsmedule RM 64-W

Bafriebssponnung 10-30 v DC Beirisbsspannung 1035V DC
| 100 Z| Mennspannung 24 DC 300 9| Mennsponnung 24V DC
—_— Schatfousgang PHP-Schliassar NSNS L Schalausgang PHP-Schliasser
A X Schaliobstand 1.0 mm o . Schababstond 1.5 mm
| —= - —e - - 1
Learlaufsiram fyp. 10 mé Learlaufstram fyp- 10 mé
") Ausgongssfrom mox. 200 mA [ Ausgongsstrom moe. 150 ma
g Kobellgnge 5m g Kaobellange Sm
HEM-G-4 MEM-G-6.5
= EE— . -
NSM-W-4 | NSM-W-6.5 |
Typ Bastell-Nr. Typ Bestall-Nr.
N5M-4 Nidherungsschalter chne Kabel 041.184 NSM-6,5  Miherungsschalter chne Kabel 041.189
N5M-G-4 Niherungsschalter mit geradem Anschluss 041.188 NSM-G-6,5 Naherungsschalter mit geradem Anschluss 041.191
N5M-W-4 Néherungsschalter mit abgewinkeltem 041.187 NSM-W-6,5 Niherungsschalter mit abgewinkeltem 041.190

Anschluss

Anschluss

Halrer fiir Maherungschalber ist im Lieferumfang des Moduls nicht anthabien.

Anbau Naherungsschalter an Greifmodule RM 51-W - RM 64-W

_E{HE
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Berechnungen Rotationsmodule

Vellzylinder ader flache Scheibe, um die eigene
Achse drehend.

0
t=Exm

.-

Vellzylinder, um eine zur Zylinderachse senkrachte
aussermitige Achse drehand.

A= [%+%]xw+{%‘+%]xmz

Vellzylinder um eine zur Zylinderachse senkrachte
mitige Achse drehand.

Eiol v
= ﬁ+ﬁ}xm

Rechreckige Platie beliebiger Dicke, um sine
aussermitige Achse drehand.

|={4é‘:':—i"j: xmi+{:ﬂ"{itﬁlxm

Rechteckige Plotte beliebiger Dicke, um eine mittige
Achse drehend.

Langer dinner Stab befiebigen Guerschnites, um
aine oussermiflige Achse drehend.

| —h—xmngmz
= 3

Kugel, um die sigene Achse drehand.
2xR

5

Langer dinner Stab mit zuséizlicher Masse um eine
aussermitfige Achse drehand.

| =h?xm|+Lﬁ’xm2+K

Als Wert K ist das entsprechende Mossenirigheits-
maoment laut Beispiel | bis 5 sinzusstzen.

Dargestelt ist Beispiel 4.

Langer dinner Stab befiehigen Guerschnittes, um
aine mitlige Achse drehend,

1

xm

ra

04,2010
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| = Massenirigheitsmoment in kgm
m = Massa der Last in kg
0, L, R = Abmessungen in m

37
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Berechnungen Rotationsmodule

RM 51-W RM 64-W
Antrishsmoment bei & bar [PMm] (1) 0.70 1.95
Maox. zul. Massentragheitsmoment [kgm’] B sicha Tachnische Daten sicha Tachnische Daten
Eigenmasseniragheitsmoment [kgm?] I 0.0004 0.001
Stosscfimpler-Radivs [m] R 0.0205 0.0235
Kerrekturfokior k 1.3 1.2
Schwenkzeit bei 180° - ohne Lost 5] ', 0.08 0.08
Aiecsiii il B, 0.205 . 0664
Gesomtenergie/Hub [Nm] A S 1%11 S E
Maox, EnergieaufnahmeHub [Mm] E. 28 2.0
Mok Evrcsscliuahmeah HinZh] £l 22500 28800

Aufprallgeschwindigkeit am Stossddmpler [m/'s] "u"n

¥Ye=0R

t, = Kleinst magliche Schwenkzeit bei freier Baschleuni-
gung, chne Geschwindigkeitsregulierung durch
Drosselriickschlagventile.
Die Dampfungszeit ist in diesam Wert nicht enthal-
konn aber vemachbssigh wer-

g7

Winkelbaschleunigung

zusiitzl, Mossentriigheitsmament
Endwinkelgaschwindigkeit [rad,/sec)
| rod/sec = 57.29578 Grod/ sec

[ = Schwenkwinkel [Grad)

1, = Schwenkzeit

Die Berechnungen gebien bai symetrischer Lost fir jede
Einbouloge, sowie bei den dorgestellten Einbaulagen
auch bei asymatrischer Losi.

Bei harizantaler Einbaulage und asymelrischer Lost s
das Antriebsdrehmoment M durch den Wert Mk zu
erselzen.

Schwanken nach oben:
M=M= (78] xmxrxsinog)

Schwenken nach unfen:
Whk=M 4+ 78] 2 mxrxsing)

m = Masse in kg

r = Rodius auf dam die Lost wirkt in m

g = Grosster Winkal zur Senkrechien innerhalh des
Schwenkbereichs.

180
o
1= v is)
RM 35 RM 45 RM 52 RI 35 RI 45 RI 52

Antrishsmoment bei & bar [Mm] M 0.38 078 1.9 (.38 .74 1.2
Maox, zul. Masseniragheitsmement [kgm?] bt sishe Technischa Daten 0.00045 0.002 0.020
Eigenmassentrigheitsmoment [kgm?] IF: .0001 0.0003 0.0005 0.0001 0.0003 00005
Shossclfimpler-Radivs [m] Rk 00063 0.008 0.0113 0.0063 0.008 00113
Kaorrekturfakior k 20 20 20 20 20 20
Schwenkzeit bei 180° - ohne Lot 5] ', 0.08 10 0.08 : s :
Antrizhsenergie [Mm] B 0361 0685 215 pasl 0.485 215
Gesomienergie/Hub [Nm] £ R
Mz EnsrppcufuahmesHub [Nl £ 10 40 150 10 40 90
Wct. B peciibachimadb ihinshl £ 10800 18900 40500 10800 18900 2800
Aufprallgeschwindigksit am Stossdampler [m/s] Vg
t, = Kleinst magliche Schwenkzeit bei Geschwindigkeits:  Die Berechnungen gelien bei symetrischer Last fir jede

regulierung durch Drosselrickschlagventile zum Einbaulage, sowie bei den dorgestellten Einboulagen

weichen Anfohren der Endlagen. auch bei osymelrischer Lost.

Bei horizontaber Einbaulage und asymetrischer Lost s

a = Winkelbeschleunigung dos Antriebsdrehmaoment M durch den Wert Mk zu
| = zusitzl. Massenirigheitsmoment ersefzen.
02 = Endwinkelgeschwindigheit [rod/ sec)

1 rod/fsec = 57.29578 Grod/ sec Schwenken noch oben:
[ = Schwenkwinkel [Grad) M=M= (8] xmxrxsinog)
1, = Schwenkzait

M . Schwenken noch unten:
a =m 1;} Mk =M+ (98] xmrxsing)
m = Masse in kg
0= —|||II|| 2q-28 [l] r = Rodius ouf dam die Lost wirkt in m
? g = Grossher Winkal zur Senkrechten innerhalh des
Schwenkbarsichs.

0

t=5 15}
£ &
¢ Zipatec 06/2010
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Greif-Drehmodule P25 R35 - P42 R65

Ubersicht

Die modulor aufgebouten Greifmodule sind in Anirieh
und Greiferbousatz gefrennt. Dieser Vaorteil kommt bei der
Kombination zu Greif-Drehmodulen voll zum Trogen. Der
Antrieb kann inclusive der darin integrierharen Endlagen-
abfrogen an der Unterseite der Refationsmodule maontiert
warden, wodurch keine Energielsitungen mitdrehen.

- Absolut modubares Greif-Dreh-System,

- Keine mitdrehanden Energieleitungen.

- Wahlweise Innen- und Aussengreifen.

- Greifkroftsicherung bei Druckaushall..

- Abfrage ven bis zu 4 Greiferpesitionen,
- Drehwinkel shufenlos einstellbar.

b e il
40 ¢ Zipatec

Yarsionan
B = Kurzhub-Porollel-Greifmoduls GM P
W = Winkal-Greifmadule GM W
A = Aussengreifen
I = Innengreifen
Spreizen

Klemmen

mit Drehadapher
Spreizen mit Drehodapler
Klemmen mit Drehadapter

L = ]
nonononon

(1) Greifkrafisicharung GKS

(2) Greifer-Antrisbseinheit

@ Ratationsmadul RM

(&) Zwischenonschlog &2

(5) Drehodopter GMD

(&) Winkel-Greifmadul GM W [Bausatz)

@ Kurzhub-Porallel-Greifmodul GM P (Bausatz)

e/ 2010



Greif-Drehmodule P25 R35 - P42 R65

Technische Daten

t

GM W . , GM P Rotatiensmodule RM
| o i = MaBe und technische Daten siehe 5. 38
& | & i _} = Kurzhub-Parallel-Greifmadul GM P
o s | | h ) Mafie und technische Daten siehe 5. 22
i ' ] erEWNES Winkel-Greifmodul GM P
f | Mafie und technische Daten siehe 5. 26
[l
Typ BestellNr. T Rotation  Gewicht [kg] A B c D E F
P25 R35 041.095 GM 258 Rwt 35 0.50 20 30 10 a5 a0 1:5
P25 R35-5 041.096 G 259-5 R 35 0.52 20 30 10 35 a0 20
P25 R35-K 041.097 G 250K R 35 0.52 20 30 10 35 KH 20
P25 R35-D 041.098 G 250D R 35 0.52 20 30 10 a5 KIH} 1:5
P25 R35-A 041.099 Ghi 2584 fitd 35 0.54 20 30 10 35 a0 20
P25 R35-B 041.100 GM 25p-B R 35 0.54 20 30 10 35 30 20
WAZS5 R3S 041.101 Ghi 25WA R 35 0.50 20 30 10 a5 a0 1.5
WA25 R35-5 041.102 G 25WA-5 R 35 0.52 20 30 10 35 KH 20
WA25 RI5-K 041.103 G 25WAK R 35 0.52 20 30 10 35 30 20
WA25 R35-D 041.104 Gh 25WA-D find 35 0.52 20 30 10 35 a0 1.5
WA25 RI5-A 041.105 G 25WA-A R 35 0.54 20 30 10 35 KH 20
WA25 RI5-B 041.106 G 25WA-B R 35 0.54 20 30 10 a5 ki) 20
WI25 R35 041.107 GM 25w R 35 0.50 20 30 10 35 a0 15
WI25 R35-5 041.108 G 25WI-5 R 35 0.52 20 i} 10 35 a0 20
WI25 R3I5-K 041.109 Gh 25WI-K R 35 0.52 20 30 10 35 a0 20
WI15 R35-D 041.110 G 25WI-D R 35 0.52 20 30 10 35 KH 1.5
WI15 R35-A 041.111 Gh 25WI-A R 35 0.54 20 30 10 a5 ki 20
WIi25 R35-B 047,112 Ghi 25W1-8 Rt 35 0.54 20 30 10 45 30 20
Typ BestollNr. ___ Greifen Rotafion  Gewicht [kg] A B c D E F
P31 R35 041.113 G 1P R 35 0.56 21.5 34 10 35 235 1.5
P31 R35-5 041.114 G 21P-5 R 35 0.62 21.5 34 10 a5 3.5 20
P31 R35-K 041.115 G 31K fitd 35 0.62 21.5 34 10 d5 33.5 20
P31 R35-D 041.116 GM 311D R 35 Q.60 2155 34 10 35 335 1.5
P31 R35-A 041,117 G 1A R 35 0.64 21.5 34 10 a5 3.5 20
P31 R35-B 041.118 Gt 31P-B find 35 0.64 21.5 34 10 d5 33.5 20
WA31 R3S 041.119 G 3TWA R 35 0.56 21.5 34 10 a5 335 1:5
WA31 R35-5 041.120 G JTWA-S find 35 0.62 21.5 34 10 35 3.5 20
WA31 RIS-K 041.121 GM ITWA-K R 35 0.62 215 34 10 35 235 20
WA31 RI5-D 041.122 G 3TWA-D R 35 0.60 21.5 34 10 a5 3.5 1:5
WA31 R35-A 041.123 G J1WA-A fitd 35 0.64 21.5 34 10 d5 33.5 20
WA31 R35-B 041.124 G JTWA-R R 35 0.64 215 34 10 a5 A3.5 0
WI31 R35 041,125 GM 31w find 35 0.54 21.5 34 10 a5 315 1k
WI31 R35-5 041.126 G 3TWI-S R 35 0.62 21.5 34 10 35 235 20
Wi31 R35-K 041,127 G 3TWI-K R 35 0.62 21.5 34 10 a5 3.5 20
Wi31 R35-D 041.128 G 3TWID fitd 35 0.60 21.5 34 10 d5 33.5 1.5
WI31 R35-A 041.129 GM Z1WI-A R 35 0264 2155 34 10 35 A3.5 20
Wi31 R35-8 041.130 G 3TWI-B R 35 0.64 21.5 34 10 35 33.5 20

b e il
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Greif-Drehmodule P25 R35 - P42 R65

Technische Daten

Typ Bestell-Nr. Greifen Rotation Gewichi [kg] A B 3 ) £ F

P36 R4S 041.131 G 34F RM 45 072 265 4] 12 38 38 1.5
P36 RA5-5 041.132 G 36P-5 BM 45 1.00 5.5 4] 12 3B I8 24
P36 RAS-K 041.134 G 6Pk BM 45 1.00 6.5 4] 12 18 36 24
P36 RAS-D 041.135 G 36P-D M 45 078 6.5 4l 12 38 38 1.5
P36 R45-A 041.136 Gh 36F-A BM 45 1.04 6.5 4] 12 3B I8 24
P36 R45-B 041.137 GM J4P-8 RM 45 1.04 6.5 4] 12 18 38 24
WA36 R4S 041.138 G J&Wa BM 45 72 6.5 4] 12 . I8 1.5
WA3b6 R45-5 041.139 G J6WA-5 RM 45 1.00 2465 4] 12 38 38 24
WA36 RA5-K 041.140 G JE8WAK RM 45 1.00 6.5 4] 12 38 38 24
WA36 R45-D 041.141 Gh J8WA-D BM 45 78 5.5 4] 12 3B I8 1.5
WA36 RA5-A 041.142 G J8WA-A RM 45 1.04 6.5 4] 12 18 36 24
WA36 R45-B 041.143 G J&WA-B FM 45 1.04 6.5 4] 12 38 3B 24
Wi36 Ras 041.144 G 381 R 45 72 6.5 4] 12 38 3B 1.5
WIi36 R45-5 041.145 G I8WIE-S RM 45 1.00 6.5 4] 12 38 38 24
Wi3s R45-K 041.146 Gh J8WEHEK BM 45 1.00 6.5 4] 12 3B I8 24
Wi36 R45-D 041.147 GM 36WI-D BM 45 0.76 6.5 4] 12 18 3B 1.5
Wilé RA5-A 041.148 G 38WEA B 45 1.04 26.5 4] 12 38 38 24
Wi36 RA5-B 041.149 Gha 36w BM 45 1.04 265 4] 12 38 B 24
Typ Bastell-Nr. Greifen Rotation  Gewicht [kg] A B c D E F

P36 R&S 041.150 G 34P RM &5 1.50 6.5 4] 12 48 38 1:5
P& R65-5 041.151 GM 38P-5 BM 85 1.58 6.5 41 12 48 3B 24
P16 R&S-K 041.152 GM J8P-K RM 85 1.58 5.5 4] 12 48 38 24
P34 R&5-D 041.153 G 34P-D RM 65 1.56 6.5 4] 12 4B 38 1:5
P36 R&5-A 041.154 G JEF-A BM 85 1.64 6.5 4] 12 48 3B 24
P36 R65-B 041.155 G 34P-8 RM 85 1.64 5.5 4] 12 48 38 24
WA36 R6S 041.156 G JEWA RM &5 1.50 6.5 4] 12 48 3B 1.5
WA36 R65-5 041.157 G JEWA-S RM 85 1.58 5.5 4] 12 48 I 24
WAZ3S R65-K 041.158 G J6WAK RM 85 1.58 6.5 4] 12 48 3B 24
WA36 R65-D 041.15% G J8WA-D BM 85 1.54 6.5 41 12 48 3B 1.5
WA3S6 R65-A 041.160 G J8WA-A RM 85 1.64 5.5 4] 12 48 38 24
WA36 R65-B 041.161 G J8WA-B RM 65 1.64 6.5 4] 12 4B kL 24
Wi36 R65 041.162 G 381 R 65 1.50 6.5 4] 12 4B 3E 15
Wi36 R65-5 041.163 G 36WES RM 85 1.58 5.5 4] 12 48 38 24
Widé R65-K 041.164 G JEWEHK BM 85 1.58 6.5 4] 12 48 3B 24
Wi36 R&5-D 041.165 G 3EWED RM 85 1.56 5.5 4] 12 48 38 1.5
Wil6 R65-A 041.166 G J6WEA BM &5 1.44 6.5 4] 12 4B 38 24
Wilé R65-B 041.167 G JEWIER RM &5 1.64 265 4] 12 4B 3B 24
Tye BestellNr.  Greifen Rotation Gewicht [kg] A B 3 b E F

P42 R&S 041.168 G 42P M 65 1.78 345 50 12 48 446.5 1.5
P42 R65-5 041.146% G 42P-5 BM 85 1.54 34.5 50 12 4B 44,5 4.5
P42 R&5-K 041.170 GM 42P-K RM 85 1.54 4.5 50 12 4B 446.5 4.5
P42 R&5-D 041.171 GM 42P-D fM 65 1.84 345 50 12 4B 446.5 15
P42 R65-A 041.172 G 42F-A RM 85 a0z 34.5 50 12 48 4465 345
P42 R65-B 041.173 G 42P-8 BM 85 a0z 345 50 12 4B 446.5 34.5
WIA42 R6S 041.174 G 4214 RM 85 1.78 34.5 50 12 4B 44,5 1.5
WIA42 R65-5 041.175 G 42145 RM 85 1.54 4.5 50 12 4B 44.5 4.5
WIA42 R6S-K  041.178 GM 42WIAK fM 65 1.54 345 50 12 4B 446.5 345
WIA42 R65-D  041.177 G 43WIA-D RM 85 1.84 345 50 12 4B 44,5 1.5
WIA42 R65-A  041.178 G 42WI1A-A RM 85 202 4.5 50 12 4B 446.5 4.5
WIA42 R65-B  041.179 Ghi 4W1A-R B 65 202 345 S0 12 4B 46.5 4.5
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System 30

Auflageslement einfach ALE 30
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert
Gewicht:  0.60 kg

Zentriernut:12.05 breit und 1.0 tief

@57 1 7 tief
-CHEAE T,
|
140 LL"
125 @55 70 i5
[ ; :
e
] B
& =]
-

T |

Standerfuss 5F 30
Woerkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert

k]
4x Bgrr.l.:._thlef 4 t4 ?“@&.E
== £ o ] -
@55 |-
P / )
= 2= &
o ". A
B o (B
-i-l 2 @ 1
Hihe = 58 mm
04872018

Montagezubehor

Dos Montogezubehds besteht grundséizlich aus zwei
Baureihen. Dos System 30 mit SSulendurchmesser 30 men
ist Fir die Monbege von Linearmaedulen LM 49 als Basismadul
vargesehen, Beim Einsatz der Linearmodul-Baureihen LM 70
und LMBZ (F] ist dogegen dos System 50 mit Sdulendurch-
messer 50 mm  hervorragend geeignet, die  hiheren
Bebashungen oufzunehmen.

Beide Boureihen erfillen similiche Anforderungen, die an
zine exakie und siobile Pesificnierung der Module sowie
deren wirtschaftlichen Einsalz gestellt werden.

Zentrierelementa garontieran die wiedarholgenoue Ausrich-
furg der Montogeaufbauten,

Avuflageelement rweifach ALZ 30
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert
Gewicht:  1.50 kg

Zentriernut: 12.05 breit und 1.0 fief

B5H7 /7 tief
= U | -
i o
AR,
a7
1L —
16x @55 70 35 i

25
—
b
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+
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Doppelsténderfuss DSF 30
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert

!
=
; ‘@55
A @047, 11 tief 2w B
Hihe = 58 mm
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Technische Daten

Sttinderfisse, Krevzverbinder und Belestigungseinhaiten sind
gewichisoptimiert und beanspruchungsgerecht ousgelegl.
Auflageelemente ermaglichen vielflfige Montogevarianten.

Die Héheneinstellung besteht ous zwei Elementen. Der
Klemmring fixiert den Montageoufbau in der erfordeslichen
Hihe, Der Gewindering erloubl eine nachirdgliche Fein-
jusfierung im 0.01 mm-Bereich

Selbshverssiindlich bieten wir neben unserem Stondardpro-
gramm auch individuelle, kundenspezifische Lasungen an.

Standerfuss FUS 30
Werkstoff: GK-Aluminium, schwarz beschichtet

Gewicht:  0.20 kg
i ‘Tu &
| L AN
) 2 B
*_r ' TI 2@ £ 21 tief
O 42 a0 fiir Zentrierhilse

Zentrierbohrungan

o042

Héheneinstelleng HOE 30
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert

Gewicht:  0.25 kg
=
— I =4 |
u i 1 =
3 —
) | HBY ¢
PN 3
: g
g




Montagezubehor

Technische Daten

Montageplatte MP 30 Stellring S5R 30 Sténdersaule 5T5 30
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert Werkstoff: Stahl, briniert Werkstoff: Stahl hartverchromt
Gewicht:  0.40 kg Gewicht: 0.11 kg Gewicht:  0.31 kg/100 mm
L DIM S1d-MEx 0 @30
@." ! '@'ﬁ @20
= |
200 b i
28 7 B T
i .
| ‘\J'f s : '
L D 2 A
A/ 5 L
I P
T
Kreuzverbinder KRV 30-30 Befestigungsainheit BFE 30
Werkstoff: GK-Aluminium, schwarz beschichtet Woerkstoff: GK-Aluminium, schwarz beschichtet
Gewicht:  0.17 kg Gewicht:  0.25 kg

Zentriernut: 12.05 breit und 1.0 tief

12 w@55

/-.

65
H+
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41

B5u7 /T tief

Typ Bestell-Nr.
ALE 30 Auflageelement einfach 400.330
ALZ 30 Auflageelement zweifach 400.331
BFE 30 Befestigungseinheit 400.332
HOE 30 Hiheneinstellung 400.333
KRV 30-30 Kreuzverbinder 400.334
MP 30 Mentageplatte 400.335
FUS 30 Stinderfuss 400.336
575 30 Standersdule 400.337
SR 30 Stellring 400.339
DSF 30 Doppelsiandarfuss 400.354
5F 30 Standerfuss 490.220
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System 50

Auflageelement einfach ALE 50
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert
Gewicht: 1.0 kg

Zentriernut: 12.05 breit und 1.0 tief

JTV T T T8
[_JJ_LU_‘LE!.@;;

124 @55

15

Standerfuss 5F 50
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert

‘1_.}@ 1-__.-1:-: @15H7,
" 11 tiaf

Hihe = 75 mm

Mentageplatte MP 50
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert
Gewicht: 0.65 kg

B =H [

150

A0

Fe
U
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Montagezubehor

Avflageelement rweifach ALZ 50
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert
Gewicht:  2.30 kg

Zentriernut: 12.05 breit und 1.0 tief

3 0 @507/ 7 el

nic- 'IF-—;i-;E-—"'_"'_': w
gl = —-—‘_f'«v_—'i%‘:{“\

Doppelstinderfuss DSF 50
Woerkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert

- 875

A @15H7,
<31 tief

T T

Stellring SR 50
Woerkstoff: Stahl, briniert
Gewicht:  0.41 kg
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DIN 914-M 1 0% 16

Technische Daten

Standerfuss FUS 50

Werkstoff: GK-Aluminium, schwarz beschichtet

Gewicht:  0.70 kg

2% @157 £ 3.1 tief

fir Zentrierhilse

o4
glias

Héheneinstellung HOE 50
Werkstoff: Aluminium, schwarz eloxiert
Gewicht: 0.B88 kg

51

max

Verstellbercich Smm

i

Standersaule 5TS 50
Werkstoff: Stahl hartverchromt
Gewicht: 0.98 kg/100 mm

@50
B30

—

Lange auf Anfage

45



Montagezubehor

Technische Daten

Kreuzverbinder KRY 50-50 Befestigungseinheit BFE 50
Woerkstoff: GK-Aluminium, schwarz beschichtet Werkstoff: GK-Aluminium, schwarz beschichtet
Gewicht:  0.60 kg Gewicht:  1.05 kg
Zentriernut: 12,05 breit und 1.0 tief
12 @55
3
=1 7| =
g i
-u-j_
34
128
:.'--"" wy
2
[,
i 1
1 I
D5a7 ) 7 tief
Typ Bastall-Nr.
ALE 50 Auflageelement einfach 400.340
ALZ 50 Auflageslement zweifach 400.341
BFE 50 Befestigungseinheit 400.342
HOE 50 Hiéheneinstellung 400.343
KRV 50-50 Kreuzverbinder 400.344
MP 50 Mentageplatie 400.345
FUS 50 Standerfuss 400.3456
575 50 Standersdule 400.347
SR 50 Stellring 400.349
D5F 50 Doppelstanderfuss 400.359
SF 50 Standerfuss 490.219
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Montagebeispiele

@ Lineormadul LW mit ZAK @- Lineormaodul LW mit ZAK

@ Zenirierleise 7L @ Zentrierleiste ZL
@ Aufegeslement sinfach ALE @ Belesligungselement BFE
(&) Hahensinstelung HOE (&) Hahensinstelling HOE
5) Sindersile STS (8) standersiule 5T5

@ Seainderfuss FUS @ Standerfuss FUS

@ Linecrmodul L
@ Auflageelement zwaifach ALZ

{(3) stindersaule 5T

(&) Doppelstinderfuss DSF

£ &
04/2010 & Zipatec 47



Geschaftsbedingungen

I Allgemeines

1. Samiliche Lieterungen und Leistungen erfalgen ausschlielilich zu den folgenden Lisfer- und
Zahlungsbedingungen. Davon ubweichenc?en Einkautsbedingungen des Kunden wird hier
mit nusdriicklich widersprochan. Sie verpllichten und nur, wenn wir sie schrifilich anerkannt
haben. Durch die Edeilung des Aufirages und die Annohme der von uns gelieferien Waren
bastitigt der Kunde sain Eginmsﬁndnis mit unsaran Bedingungen.

2. Zeichnungen und Unterlagen, die dem Kunden zur Varfiigung gestellt werden, dienen
nur dem persanlichen Gebrouch des Emphangers und diirfen ohne unsere ausdriickliche
Genahmigung weder vervielfdltigt noch dritten Personen zugdnglich gemacht werdan.

derungen in Kanstruktion und Ausfihrung behalten wir uns vor soweit sie dem tech-

nischen Forschritt dienen.

Il Angebot

Unsare Angebaote sind freibleibend. Mallgeblich fir den Umfang der Lisferung ist unsere
schrifiliche Aufiragsbesidtigung. Aufirdge und Bestellungen sind angenommen, wenn die
Auttragshestatigung vorliegt. Mebenabreden und Anderungen bedien unsarar schrifflichen
Bestdtigung.

Il Lieferung, Preise und Zahlung

|. Die Preise gelten ab Werk oder Auslieferungslager. Die Preise beinhalten nicht die geselz-
liche Mehrwertstever. Die Kosten der Versendung und Verpackung dbernimmt der Kunde.
Find wir verpflichtet, die zum Transport varwendete Yerpockung zuriickzunehmen, trigt
der Basteller die Kostan. Die \fersicl!laemng der Sandung erfalgt nur ouf Wunsch und zu
Lasten des Kunden.

2. Der Rechnungshetrog wird nach Rechnungsdatum innerhalb von 14 Tagen mit 2% Skonfo
oder Eﬂnerhg?h von ED Tagen nefto fallig. Ein Abzug van 2% wird nichi gewdhe, wenn
sonsfige Forderngen ijbergfé':llig sind. Bei Uberschreih.lnidas Zahlungszieles behalten wir
uns vor, den Verzugsschoden in der Héhe des van uns
zu machen.

3. Reparafur- und Montogekostan sind sofort netto zahlbar.

4. Die Zuriickhalung von Zohlungen oder die Aufrechnung wegen etwaiger Gegenanspriiche
g1 nur mit anerkonnten oder rachiskriltig festgestallien gegennnsprﬂchen des Kundan
zuldssig.

eanspruchien Bankkredite geltend

IV Lieferzeit

. Die Ligfertrist beginnt mit dem Dalum der Aufiragsheshitigung. Dies wrifft jedach nur zu,
wann alle technischen und wirtschaflichen Details zu diesem Zeitpunk geklars sind.

. Die Lieferfrist ist eingehalien, wenn bis zu threm Ablaut der Listergegenstand dos Werk
werlossen hat oder c?ia Versandbereitschaft mitgeteilt ist.

. Die Lisferfrist ver¥ingert sich angemassen bei Mafinohmen im Rohmen von Arbeitskdmpben,
inshesondere Streik und Aussperrung sowie bei Einiritt unvarhergesehenar Hindamissa,
die cuflerhalh unsares Willens liegen soweit solche Hindernisse nachweislich ouf die
Einstellung oder Ablieferung des Lisfergegensiandes van erheblichem Einflufl sind, Dies
gift ouch, wenn die Umstinde bei Unterliaferern eintraten. Dia vorbazeichneten Umstande
sind auch dann von uns nicht zu verfreten, wann sie wihrend eines bereits vorliegenden
Warzuges entstehan.

4. Wird der Versand ouf Wunsch des Bessellers verzigert so sind wir berachiigi, nach
Sefzung und fruchtlosem Verlouf einer angemassenan Frist undﬁemiﬁjﬂﬁber den
Liefler{gegensmnd zu werfigen und den Bestallar mit ongemessener veriangerter Frist zu
beliafern.

5. Die Einhaltung der Lieferfrist setzt die Edillung der Vertragspilichten des Bestallers voraus.
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V Gefahreniibergang und Entgegennahme
1. Spdfestens mit der Absendung der Liefeneile geht die Gefohr auf den Bestaller dber und
zwar avch dann, wenn Taillieferungen erfolgan adar wir noch andere Leistungen z.B. die
Varsandkosten oder Anfuhr und Au?'.ﬂellung iibernommen haben.
2. Verzdgert sich der Versand infolge von Umstanden, die der Besteller zu vertreten hat, so
eht die Gefahr vam Tage der Vgarsfundl:-ereirschaﬁ ob ouf den Bestaller iiber.
3. Teillieferungen sind zuldssig.

¥l Eigentumsvorbehalt

1. Wir behaben uns das Eigentum an dem Lisfergegenstand vor, bis unsere sémifichen
Forderungen gegen den Besteller ous der Geschéhtsverbindung einschliefich der kiinttig
enfstehenden Forderungen awch aus gleichzeitig oder spiter obgaschlossanen Yertrigen
baglichan sind. Bai vertragewidrigem Verhaltan des Bestellers, insbesondere bei Zohlungs-
varzug, sind wir zur Ricknaohme des listergagenstandes noch Mahnung barachtigt und
der Beseller zur Herausgabe verpflichtet. In Ser Zuriicknahme sowie in der PRandung des
Gegenstandes durch uns liegt, sofern nicht das Anzohlungsgesetz Anwendung findet, ein
Risckirift vam Vertrag nur dann, wenn wir dies ausdriicklich schrifilich erklart haben. Bai
Pfindungen oder sonstigen Eingriffen Dritier hat der 8esteller uns unverziiglich schrifflich zu
benachrichtigen.

2. Drer Besteller ist zur Weiterverfulierung der gelisferten Ware widerruflich im Rohmen
eines crdnungsgemifien Geschafisherriebes barachtigl. Der Besteller frilt uns schan jetzt
in Hohe des Wertes der Vorbehabtzwaore alle thm aus der Weiterverdullarung zuste-
hendan Forderungen mit Mebenrechten ab. Die cbgetretenen Forderungen dgiem.-n der
Sicherung aller Anspriiche nach Punke 1. Auf uﬂserg‘u'arlnrbgen ist der Bestaler varpllich-
tat, die Abtretung Driten zwecks Zohlung on uns bekannt zu geben und uns die zur
Geltendmachung unserer fechie notwendigen Auskinbe zu edeilen und Unterlagen ouszu-
hindigen.

3. Bai U;?l?:uiidung, Yerarbeitung oder Verhindung mit anderen uns nicht gehérenden
stinden steht uns ein Miteigentumsrecht an der newan Soche in Hihe des Anteils zu, der
sich aus dem Verhdlinis des Wertas der umgebildeten, verarbeitetan oder verbundenen
Worbehaltsware zum Wert der neuen Soche ergibt.

4. Wir verpflichten uns, die uns zustehenden Sicherheiten insoweit freizugeben, als thr War
die zu sichernden Farderungen sofem diese noch nicht baglichen gind, um mehr als 20%
iiberseigt.

5. Der Bestallar dort den Liefergegenstand weder vanpféndan noch zur Sicherung ibereig-
nen. Bei Plandungen sowie Eeschhgnahma oder sonstigen Vadigungen durch Dritie Eur
er uns unverziiglich dovon zu unterrichtan.

VIl Gewdhrleistung

1. Alla Teile oder Leistungen werden van uns unenfgelilich nochgebessert oder new erbrocht,
die infalge sines wnrrgafahrenijhar ang liegenden Umstandes, inshesondera wagen feh-
lerhafter Bavart, schlechen Mﬂl‘ﬂri:ﬁi oder mangelhafter Ausfihrung unbrouchbar werden
oder deren Brauchbarkait erheblich beeintrachfigt ist.

2. Die Festsiellung solcher Mangel ist uns unverziiglich nach Emplang der Ware, spitestens
aber B Toge noch Wareneingang, schrifilich zu melden. Ansonsten gelten die Méngal als
akzeptiart.

3. Die Ricksendung beanstandetar Waren bedarf unserar zuvor areilten Zusfimmung. Sie hat
in jedem Fall frachtirei zu erfolgen.

4. Der Bestaller hat uns die filr Mochbesserung bzw. Ersotzlieferung erforderliche Zeit und
Gelagenhait zu gaben. Mur in drin den%&llen dar Gefdhrdung der Betriehssicharheit
und der Abwehr grafier Schaden, adar Basteller mit unserer worherigen Zustimmung
dos Recht, den Mongel selbst ader durch Dritte beseitigen zu lossen und von uns Ersatz
der notwendigen Kosten zu verlangen. Dasselbe gilt auch fiir den Fall, dofd wir mit der
Baseitigung des Mangels in Verzug geroten sind. Weitere Ansprische des Bestellers, inshe-
sondere ein Anspruch ouf Ersatz von Schiden, die nicht an dem Listergegensiond selbst
enfstanden sind, sind ousgeschiozsen.

5. Im dbrigen ibemehmen wir keine Gewdhr fir Schiden, die aus falgenden Griinden
ar'nsh:mg:n sind: unsachgeméfie cder ungeeignete Verwendung bzw. Lagerung, fehler-
haofte Montage durch dan Bestelier aderngrme, eigenmachti ?nsmndse'lzungwersucl'be
und Anderungen, notirliche Abnutzung, nochldssige adar Fgﬁlarhuﬂa Behandlung, che-
mische oder elekirische Einflisse usw., die wir nicht beainflussen kinnen sowie bei nicht
bastimmungsgemalam Gebrouch und Michtbeachtung unserer Bedienungsankeitungen,
Hermllara?kl-’:’:rungan und Daten- oder Kotalegbltier, inshesondere beziiglich der
Einsatzbedingungen unserer Produkte.

&. Unsara Arbgu:ien zum Liefergegensiand und zum Verwendungszweck, z B. iber Gawichie,
Malie, Belostungen, Temperaturan usw. stellen nur Beschreibungen bzw. Kenngréfien
dar und keina zugesicherten Eigenschatten. Sie sind unverbindliche Richtwarta und
gelten lediglich insoweit als zugesicher, als sie unseren vom Kunden fir den spezi-
ellen Einsatzzweck erprobren und hierfiir freigegebenen Bemusierungen entsprachen,
Unerhebliche Abweichungen begrinden keinarei Gewdhrleistungsrechta.

7. Obige Huﬂuﬂgs!:-eschrﬁﬂ?ungen galten entsprechend fir Vorschldge und Baratungen

sowie etwaige Anspriche des Bestellers aus der Vedetzung vertraglicher Mabenphlichten.

. Die Gewdhrlsistung und Edillung edolgt durch Ersotzlisferung. Schlagt diese nach mehe-
maligen Versuchen trofz jeweils angemessener Fristetzung endgiiltig hehl, so hat der
Kunge dos Recht auf Wondelung oder Minderung. Im Gbrigen wird for die Fehlerfraiheit
der Scitware und ihrer Datenstrukiur keine Gewﬁir iibernommen, as sei denn, &5 wurde
schrifilich etwas anderes vareinbart. Die Software ist ordnungsgemald duplizien.

Vil Predukthaftung

I. Schodenersatzanspriiche jeglicher An - aullerhalb unserer Gewdhrlaistung - gagen uns,
unsere gasefzlichen Verireter und Erfillungsgehilfen insbesendere auch an Schaden die
nicht om liefergegenstand selbst entsiehen, sind ausgaschlossan. Es sei denn, sie beruhen
unsererseits u:tu? orsafz oder grober Fohrldssigheit.

2. Der Kunde ist verpflichiet die gelisterte Ware pfleglich, gemall den technischen
Motwendigkeiten, die ihm bekannt sein missen, zu behandaln, um Folgeschaden zu
vermeiden. Im Zweifels- oder Granzhall mufl er sich vor der Anwendung oder Weiter-
werarbeitung des gelieferten Geganstandss mit uns in Verbindung satzen und die tech-
nische Freigabe in Schrifform fir dessen speziellen Amverpdungsgfﬂll bei uns einholen.
Entsteht bai Weiterverarbeitung oder Einbou unsares Produktes durch den Kunden in einen
anderen Gegenstond bei dessen Verwendung einem Dritten Schaden infolge eines Fehlars
unseres Prﬂﬁ:lﬂs. so wird unser Hahungsanteil intern auf das Verhdlinis des Werles
unseras Produkies zum Gesamtwert des vertrishenen neven Gegenstandes beschrénk.

3. Kann im Einzelfall die Hofung nicht ausgeschlossen werden, ist sie stabs beschrankt aud
den nochgewiesanan Schoden, maximal jedoch auf den Verkoufsprais der Ware, aus
deren Liagmng die Anspriiche resulfiaran.

o

IX Gerichtsstand und anwendbares Recht

1. Bei allan sich aus dem Vertragsverhdlinis ergebenden Staitigheiten ist, wenn der Basteller
Yollkautmann, eine juristische Parson des E-F?anﬂ ichan Rechts odar ein dffentichrechilichas
Sondervermdgen ist, die Kloge bei dem Gericht zu arheben, das fir unseran Houplsitz
oder die lisferung ausfihrende Zweigniederlassung zustindig ist. Wir sind auch barach-
figt, am Houptsitz des Bestellers zu lcﬁ:lgen.

2. Auf dos Yarragsverhdltnis rwischen uns und dem Kunden/Bestellar findet das Recht
der Bundesrepublik Deutschlond unter Ausschlul} allar bi- und/cder multilateralar
Abkommen betretfend den Kouf baweglicher Sachen, insbesondere unter Ausschluf}
des UM-Jbereinkommens Gber Yeririge befreffend den infernationalen Warenkauf vom
11.04.1980 (C15G] Anwandung.

X Euro-Klausel

1. Zwischen uns und dam Kunden/Besteller besteht die Ubareinkunht, daf sich die ous
unsarer veriraglichen Baziehung ergebenden Zahlingsverpilichiungen sowie die in diesem
Verirag festgelegien GeldwerteWahrungseinheiten als in EURD vereinbart gelien.

XI EDV-Daten
lUm einen crdnungsgemdlien kaufmannischan Ablout zu gewdhrleisten, missan wir parscnen-
und firmenbezogena Daten unserer Kunden speichern und verarbeiten.
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Montagetechnik

TechMotion AutomationTechnology
{Suzhou)Co., Ltd.

Address: MNo.55 DongFu Road,SIP,Suzhou,

Jiangsu,215124 P.R.China

Tel: 0512-6591 0867

Fax: 0512-6591 0847
E-Mail:  sales@tech-motion.net
Web: www.tech-motion.net

precision for high quality
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